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Uyan, hata ve islenmemis olay mesajlan

Kod (on
altih)

Olay adh /
Yardimac kod

Neden

Yapilmasi gerekenler

2281

Kalibrasyon

Cikis fazi akim dlgiiminuan 6lgulen ofseti
veya ¢lkis fazi U2 ve W2 akim dlgiimu ar-
asindaki fark cok fazla (degerler akim
kalibrasyonu sirasinda guncellenir).

Akim kalibrasyonunu tekrar gergeklestirm-
eyi deneyin (99.13 parametresinde Akim
6lcum kalibrasyonu dgesini segin). Hata
devam ediyorsa yerel ABB temsilciniz ile
iletisime gecin.

2310

Asirt akim

Cikis akimi, dahili hata limitini asti.

Motor yukinu kontrol edin.

Kontrol Unitesine harici olarak gii¢ sagl-
aniyorsa, 95.04 Kontrol karti beslemesi
parametresinin ayarini kontrol edin.

23 Hiz referansi rampasi (hiz kontroll),
26 Tork referans zinciri (moment kontr-
oll) veya 28 Frekans referans zinciri (frek-
ans kontrolil) parametre grubundaki
hizlanma zamanlarini kontrol edin. Ayrica
46.1 Hiz 6lcekleme, 46.2 Frekans olcekl-
eme ve 46.3 Tork dlcekleme parametreler-
ini de kontrol edin.

Motoru ve motor kablosunu (fazlama ve
delta/star baglantisi dahil) kontrol edin.
Motor kablosunda acilan veya kapanan
kontaktor olmadigini kontrol edin.
Parametre grubu 99 baslangic verisinin
motor etiketindekiler ile ayni olup olm-
adigini kontrol edin.

Motor kablosunda gu¢ faktort diizeltme
kondansatori veya dalga emici bulunm-
adigindan emin olun.

Enkoder kablosunu (fazlama da dahil
olmak Gzere) kontrol edin.

Yardimci kodu kontrol edin (XXXY YYZZ
formati). Paralel bagli gevirici modiillerde,
“Y YY” hatanin hangi BCU kontrol Unitesi
kanalindan alindigini belirtir. “ZZ” hatay
tetikleyen fazi belirtir (0: Ayrintil bilgi
yok, 1: U-fazi, 2: V-fazi, 4: W-faz1,3/5/6 /7:
birden fazla faz).

2330

Topraklama
kacag

Siurict muhtemelen motor veya motor
kablosunda topraklama hatasina bagh
olarak yuk dengesizligi tespit etti.

Kontrol Unitesine harici olarak gii¢ sagl-
anlyorsa, 95.4 Kontrol karti beslemesi
parametresinin ayarini kontrol edin.
Motor kablosunda gug¢ faktort duzeltme
kondansatéri veya dalga emici bulunm-
adigindan emin olun.

Motor ve motor kablolarinin yalitim dir-
encini 6lcerek, motorda ve motor kablol-
arinda topraklama hatasi olup olmadigini
kontrol edin.

izin veriliyorsa, motoru skaler kontrol
modunda calistirmayi deneyin. (Bkz. 99.4
Motor kontrol modu parametresi.)
Paralel bagli moddullerde yardimci kodu
kontrol edin (XXXY YYZZ formati).

“Y YY” hatanin hangi BCU kontrol Unitesi
kanalindan alindigini belirtir.

Eger topraklama hatasi belirlenemediise
yerel ABB temsilcisi ile iletisime gegin.

2340

Kisa devre

Motor kablolarinda veya motorda kisa
devre.

Motoru ve motor kablosunu kablolama
hatasi bakimindan kontrol edin.




548 Hata izleme

Kod (on
altih)

Olay adh /
Yardimac kod

Neden

Yapilmasi gerekenler

Kontrol Unitesine harici olarak gi¢ sagl-
aniyorsa, 95.4 Kontrol karti beslemesi
parametresinin ayarini kontrol edin.
99.10 Motor nominal glicti parametresinin
dogru sekilde ayarlandigindan emin olun.
Motor kablosunda gug faktdri dizeltme
kondansatoru veya dalga emici bulunm-
adigindan emin olun.

Yardimci kodu kontrol edin (XXXY YYZZ
formati). Paralel bagli cevirici modiillerde,
“Y YY” hatanin hangi BCU kontrol Unitesi
kanalindan alindigini belirtir. “ZZ” kisa
devrenin konumunu belirtir (0: Ayrintih
bilgi yok, 1: U-fazinin Gist dali, 2: U-fazinin
alt dali, 4: V-fazinin Gst dali, 8: V-fazinin
alt dali, 10: W-fazinin tst dali, 20: W-
fazinin alt dali, diger: yukaridakilerin
kombinasyonu).

Yardimci kod 40h = DC kapasitori kisa
devresini kontrol edin.

Hatanin nedenini giderdikten sonra,
kontrol Unitesini yeniden baslatin (96.8
Kontrol karti yukleme parametresini kull-
anarak veya guc ¢evrimi yaparak).

2381

IGBT asiri yuki

IGBT kutu baglantisi asiri sicakligi. Bu
hatalGBT'leri korur ve motor kablosunda
bir kisa devre ile etkinlestirilebilir.

Motor kablosunu kontrol edin.

Ortam kosullarini kontrol edin.

Hava debisini ve fanin ¢alismasini kontrol
edin.

Sogutma blogu kanatlarinda birikmis toz
olup olmadigini kontrol edin.

Motor gictnd surict gucuyle karsil-
astirin.

2391

BU akim farki

Paralel bagli cevirici moduller arasindaki
AC fazi akim farki asiri.

Motor kablolarini kontrol edin.

Motor kablosunda gug faktdri dizeltme
kondansatori veya dalga emici bulunm-
adigindan emin olun.

Yardimci kodu kontrol edin (XXXY YYZZ
formati). “XXX” ilk hatanin kaynagini bel-
irtir (bkz. “YYY”).“YYY” hatanin hangi BCU
kontrol Unitesi kanalindan alindigini bel-
irtir (1: Kanal 1, 2: Kanal 2, 4: Kanal 3, 8:
Kanal 4, ..., 800: Kanal 12, diger: yukarid-
akilerin kombinasyonu). “ZZ” fazi belirtir
1:U,2:V,3: W).

2392

BU topraklama
kacag

Cevirici modiillerin toplam topraklama
kagagi asiri.

Motor kablosunda gu¢ faktdri diizeltme
kondansatori veya dalga emici bulunm-
adigindan emin olun.

Motorun ve motor kablolarinin yalitim
direncini 6lcin.

Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gecin.

2EO01

Topraklama
kacagi

IGBT besleme Unitesi bir topraklama
hatasi tespit etti.

AC sigortalarini kontrol edin.
Topraklama kacgaklarini kontrol edin.
Besleme kablolarini kontrol edin.

Guc modullerini kontrol edin.

Besleme kablosunda gu¢ faktori diiz-
eltme kondansatori veya dalga emici
bulunmadigindan emin olun.

Eger topraklama hatasi belirlenemediise
yerel ABB temsilcisi ile iletisime gegin.
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K:;:Ifsn \O(L?ﬁfn?:“/ kod Neden Yapilmasi gerekenler
3000 Gegersiz geril- | HizZmoment sinirlandirma egrisinin (DC | Egrinin hiz noktalarinin (29.70...29.79 ile
im zinciri veri | gerilim referans zincirinde) parametrelest- | tanimlanan) artan diizende oldugunu
noktalar irilmesi tutarsiz. kontrol edin.

3130 Giris fazi kaybi | Ara devre DC gerilimi, eksik giris besleme | Giris guict hatti sigortalarini kontrol edin.
hatti fazi, atmis sigorta nedeniyle salinim | Gevsek gii¢ kablosu baglantisi olup olm-
yapmakta veya dengesizlikle sonuglanir. | adigini kontrol edin.

Giris glict besleme dengesizligini kontrol
edin.

Kontrol stabilitesini ve hiz kontrol cihazi
ayarlarini kontrol edin.

3180 Sarj rolesi Sarj rélesinden onay alinmadi. Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.

kaybi

3181 Kablo veya 1. Surucu donanimi ortak bir DC bar- |1. 31.23 parametresindeki korumayi

toprak hatasi asindan beslenmekte. kapatin.

2. Hatal giris besleme ve motor kablo |2. Gug baglantilarini kontrol edin.
baglantisi (6rnegin, giris besleme Giris sigortalarini kontrol edin.
kablosu motor baglantisina bagl-
anmis).

3. Surucu muhtemelen motor veya 3. Motor kablosunda gu¢ faktort duz-
motor kablosunda topraklama hat- eltme kondansatoru veya dalga emici
asina bagh olarak yiik dengesizligi bulunmadigindan emin olun.
tespit etti. Motor ve motor kablolarinin yalitim

direncini 6lcerek, motorda ve motor
kablolarinda topraklama hatasi olup
olmadigini kontrol edin.

izin veriliyorsa, motoru skaler kontrol
modunda calistirmayi deneyin. (Bkz.
99.4 Motor kontrol modu parametr-
esi.)

3210 DC bagl. asiri | Asiri ara devre DC gerilimi. Asiri gerilim kontroltniin (30.30 Yuksek

gerlm gerilim kontrolt parametresi) acik oldug-
undan emin olun.
Besleme geriliminin strtic nominal giris
gerilimine uygun oldugunu kontrol edin.
Besleme hattini statik veya gecici asiri
gerilim bakimindan kontrol edin.
Fren kiyiciyi ve direncini (mevcut ise)
kontrol edin.
Yavaslama rampasini kontrol edin.
Serbest durus fonksiyonunu (mevcutsa)
kullanin.
Surdcuyu fren kiyici ve fren direnci ile
tekrar calistirin.
Paralel bagli moddullerde yardimci kodu
kontrol edin (XXXY YYZZ formati).
“Y YY” hatanin hangi BCU kontrol Unitesi
kanalindan alindigini belirtir.

3220 DC bagl. dusuk | Eksik besleme fazi, sigorta yanmasi veya | Besleme kablolarini, sigortalari ve anaht-

gerim dogrultucu kdprusiindeki hata sebebiyle | arlama diizenegini kontrol edin.

ara devre DC gerilimi yetersiz. Paralel bagh modillerde yardimci kodu

kontrol edin (XXXY YYZZ formati).
“Y YY” hatanin hangi BCU kontrol Unitesi
kanalindan alindigini belirtir.

3280 Bekleme zam- | Otomatik yeniden start basarisiz (bkz. |Beslemenin (gerilim, kablolar, sigortalar,

an asimi

bodlum Otomatik yeniden basl-
atma (sayfa 80)).

anahtarlamadyiizenegdi) durumunu kontrol
edin.




550 Hata izleme

Kod (on |Olay adi/
altih) Yardimer kod Neden Yapilmasi gerekenler
3291 DC gerilim farki | Paralel bagh cevirici modiilleri arasinda | Yardimci kodu kontrol edin (XXXY YYZZ
DC gerilimlerinde fark. formati). “XXX” ilk hatanin kaynagini bel-
irtir (bkz. “YYY”). “YYY” hatanin hangi BCU
kontrol Gnitesi kanalindan alindigini bel-
irtir (1: Kanal 1, 2: Kanal 2, 4: Kanal 3, 8:
Kanal 4, ..., 800: Kanal 12).
3381 Cikis fazi kaybi | Eksik motor baglantisi nedeniyle motor | Motor kablosunu baglayin.
devresi hatasi (l¢ fazin tamami bagli
degil).
3385 Otomatik fazl- | Otomatik fazlama rutin islemleri (bkz. Daha fazla bilgi i¢in yardimci kodu kontrol
ama b6lim Otomatik fazlama (sayfa 62)) edin.
basarisiz. Motor ID run isleminin basariyla tamamil-
andigini kontrol edin.
98.15 Konum ofset kullanicisi parametr-
esini temizleyin.
99.3 Motor tipi parametresi ayarini
kontrol edin.
0001 Tahmin edilen ve 6lgiilen konumlar zit is- | Olgiilen ve tahmin edilen hizlarin isaretler-
aretlere sahip. ini kontrol edin.
Enkoder kablo fazini ters gevirin veya
99.16 parametresini duzenleyin.
Yuk momentinin D6nus modu igin asiri
yuksek olmadigini kontrol edin (%5’ten
az olmalidir).
0002 Otomatik fazlama esnasinda motor Otomatik fazlama rutini baslamadan 6nce
donuyor motorun donmiyor oldugunu kontrol
edin.
0003 Olgtiilen ve tahmin edilen konumlar ar- Enkoderin kaymadigini kontrol edin.
asinda ¢ok fazla fark var. Otomatik fazlama rutininin tutarh sonugl-
ar verdigini dogrulamak icin 98.15 param-
etresini birkag kez kontrol edin.
Motor model parametrelerini kontrol ed-
in.
0004 Rotor sifir palslar arasinda beklendigi Sifir palslarin dogru sekilde verildigini
sekilde donmedi. kontrol edin.
0005 Konum tahmini kararli hale gelmedi. Secilen modun (parametre 21.13) motora
uygun oldugunu kontrol edin.
0006 Olgiilen konum durum bilgisi degisti. Rutin esnasinda 90.41 parametresinin
Tahmini olarak de§ismedigini kontrol
edin.
0007 Genel otomatik fazlama hatasi. Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
0008 Secilen mod desteklenmiyor. Secilen modun (parametre 21.13) motor
tipi tarafindan desteklendigini kontrol
edin.
0009 (LV Senkron) Sabit hatasi. Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
3EO0O Giris fazi kaybi | IGBT koprusu tarafindan giris fazi kaybi | Yardimci kodu kontrol edin. Koda karsilik
tespit edildi. gelen hata kaynagini segin:
1:Faz A
2:FazB
4:Faz C
8: Faz tespit edilemiyor
AC sigortalarini kontrol edin.
Giris giict besleme dengesizligini kontrol
edin.
4000 Motor kablosu | Hesaplanan motor kablosu sicakligi uyari | 35.61 ve 35.62 parametrelerinin ayarlarini

asiri yuka

limitini astu.

kontrol edin.
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Kod (on
altih)

Olay ad1 /
Yardimac kod

Neden

Yapilmasi gerekenler

Motor kablosunun gerekliytke gore boy-
utlandiriimasini kontrol edin.

4100

Ortam sicakligi

Surtct moduli asir sicakhgi.

Ortam sicakhigini kontrol edin. 40°C'yi
(104°F) asarsa, yuk akiminin striiciiniin
disirilmis yik kapasitesini asmadigind-
an emin olun. ilgili Donanim kilavuzuna
bakin.

Surtct moduli sogutma hava akisini ve
fan calismasini kontrol edin.

Kabinin icinde ve suriicii modili sogutma
blogunda birikmis toz olup olmadigini
kontrol edin. Gerektiginde temizleyin.

4110

Kontrol karti
sicakhgi

Kontrol karti sicakhgi ¢cok yuksek.

Surdcinin uygun sekilde sogutuldugunu
kontrol edin.
Yardimci sogutma fanini kontrol edin.

4210

IGBT asiri sic-
akhgi

Tahmini strict IGBT sicakhgi asir yiksek.

Ortam kosullarini kontrol edin.

Hava debisini ve fanin ¢alismasini kontrol
edin.

Sogutma blogu kanatlarinda birikmis toz
olup olmadigini kontrol edin.

Motor gicund suricu gucuyle karsil-
astirin.

4290

Sogutma

Surtct moduli asir sicakhgi.

Ortam sicakligini kontrol edin. 40°C'yi
(104°F) asarsa, yuk akiminin stiriiciiniin
disirilmis yik kapasitesini asmadigind-
an emin olun. ilgili Donanim kilavuzuna
bakin.

Surtct moduli sogutma hava akisini ve
fan gcalismasini kontrol edin.

Kabinin i¢cinde ve stirici modulii sogutma
blogunda birikmis toz olup olmadigini
kontrol edin. Gerektiginde temizleyin.

42F1

IGBT sicakhgi

Suricl IGBT sicakhgi asin yiksek.

Ortam kosullarini kontrol edin.

Hava debisini ve fanin ¢alismasini kontrol
edin.

Sogutma blogu kanatlarinda birikmis toz
olup olmadigini kontrol edin.

Motor gicind sdrict guctyle karsil-
astirin.

4310

Asiri sicaklik

Gig Gnitesi modull asir sicakligi.

Bkz. A4BO Asiri sicaklik.

4380

Asiri sicaklik
farki

Farkh fazlardaki IGBT'ler arasinda yiksek
sicakhk farki.

Bkz. A4B1 Asiri sicaklik farki (sayfa 566).

4981

Harici sicakhk 1

Olgiilen sicaklik 1 hata limitini asti.

35.2 Olgiilen sicaklik 1 parametresinin
degerini kontrol edin.

Motorun (veya sicakligi dlcilen diger ek-
ipmanlarin) sogutma sistemini kontrol
edin.

35.12 Sicaklik 1 hata limiti degerini kontrol
edin.

4982

Harici sicaklik 2

Olgiilen sicaklik 2 hata limitini asti.

35.3 Olgiilen sicaklik 2 parametresinin
degerini kontrol edin.

Motorun (veya sicaklgi dlcilen diger ek-
ipmanlarin) sogutma sistemini kontrol
edin.

35.22 Sicaklik 2 hata limiti degerini
kontrol edin.
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Kod (on
altih)

Olay adh /
Yardimac kod

Neden

Yapilmasi gerekenler

4990

FPTC bulunam-
adi

35.30 parametresi tarafindan bir term-
istor koruma moduli etkinlestirildi, ancak
algilanamiyor.

Kontrol Unitesini kapatin ve modulin
dogru yuvaya yerlestirildiginden emin ol-
un.

Yardimci kodun son rakami yuvayi
tanimlar.

4991

Gilvenli motor
sicakhgi 1

Yuva 1'ye takilan termistor koruma
moduli asin sicakhgi gosterir.

Motorun sogumasini kontrol edin.
Motor yukini ve strtciiniin nominal
degerlerini kontrol edin.

Sicaklik sensorinin kablo baglantisini
kontrol edin. Kablo baglantisi arizaliysa
tamir edin.

Sensorun direncini kontrol edin.
Sensor arizaliysa degistirin.

4992

Guvenli motor
sicakhgi 2

Yuva 2'ye takilan termistdr koruma
moduli asin sicakhgir gosterir.

Motorun sogumasini kontrol edin.
Motor yukini ve striciiniin nominal
degerlerini kontrol edin.

Sicaklik sensorinin kablo baglantisini
kontrol edin. Kablo baglantisi arizaliysa
tamir edin.

Sensorun direncini kontrol edin.
Sensor arizaliysa degistirin.

4993

Guvenli motor
sicakligi 3

Yuva 3'e takilan termistor koruma moduli
asir1 sicakhgi gosterir.

Motorun sogumasini kontrol edin.
Motor ylikuni ve striciniin nominal
degerlerini kontrol edin.

Sicaklik sensorinin kablo baglantisini
kontrol edin. Kablo baglantisi arizaliysa
tamir edin.

Sensorun direncini kontrol edin.
Sensor arizaliysa degistirin.

5080

Fan

Sogutma fani geribildirimi eksik.

Bkz. A581 Fan.

5081

Yardimci fan
calismiyor

Yardimci sogutma fani (kontrol tinitesinin
fan konektorlerine bagl olan) sikisti veya
baglantisi kesildi.

Bkz. A582 Yardimci fan calismiyor.

5090

STO donanim
arizasli

Guvenlimoment kapama donanim arizasi.

Yerel ABB temsilciniz ile iletisime gecip
yardimci kodu soyleyin. Kod, 6zellikle
paralel bagl gevirici modullerde konum
bilgilerini igerir.

Kodun bitleri, 32 bitlik iki sayiya
donuistirialdiginde asagidakileri goster-
ir:

31...28: Hatali ¢cevirici modulun sayisi
(0...11 ondalik). 1111: Kontrol tinitesinin
STO_ACT durumlari ve ¢evirici moduller
cakisiyor

27: Cevirici modiillerin STO_ACT durumu
26: Kontrol Unitesinin STO_ACT durumu
25: Kontrol Gnitesinde STO1

24: Kontrol Unitesinde STO2

23...12: Cevirici modiiller 12...1'in STOL'i
(Var olmayan mododillerin bitleri 1'e ayarl-
andi).

11...0: Cevirici moddller 12...1'in STO2'si
(Var olmayan moddillerin bitleri 1'e ayarl-
andi).

5091

Guvenlik torku
kapal

Guvenli moment kapama fonksiyonu
etkin, yani XSTO konektorine bagh giv-

Guvenlimoment kapamadevresi baglantil-
arini kontrol edin.
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Kod (on
altih)

Olay ad1 /
Yardimac kod

Neden

Yapilmasi gerekenler

enlik devresi sinyalleri start veya ¢alisma
sirasinda kesilmis durumda.

Daha fazla bilgi icin, ilgili siricti donanim
el kitabina ve 31.22 STO gstrmi
¢lstrma/drdrma (sayfa 336) parametresin-
in aciklamasina bakin.

5092

PU mantik hat-
asl

Gug Unitesi bellegi silindi.

Surdcinun enerjisini kapatip acin. Kontrol
Unitesine harici olarak gli¢ saglanirsa,
ayrica kontrol Unitesini yeniden baslatin
(96.8 Kontrol karti yuikleme parametresini
kullanarak veya gii¢ ¢cevrimi yaparak).
Sorun devam ediyorsa, yerel ABB temsilc-
isi ile iletisime gecin.

5093

Bilgi ID uyusm-
azhgu.

Surucunidn donanimi bellek tnitesinde
kayith bilgiler ile uyusmuyor. Bu durum
orn. bir yaziim giincelleme veya bellek
Unitesi degisimi sonrasinda meydana
gelebilir.

Surucuniun enerjisini kapatip agin.
Yardimci kodu kontrol edin (OXOY form-
ati).

“X” onaltilik degerde ilk arizali PU kanalini
gosterir (1...C) (ZCU kontrol tnitesinde,
"X" 1 veya 2 olabilir, ancak bu hata
acisindan dnemsizdir.)

“Y” yardimci kod kategorisini gosterir.
Yardimci kod kategorileri asagidaki gib-
idir:

1 =PU ve CU degerleri ayni degil. Deger
tipi degisti.

2 = Paralel baglanti de@er tipi degisti.

3 =PU tipleri tim gug¢ Unitelerinde ayni
degil.

4 =Paralel baglanti deg@er tipi tek bir gti¢
Unitesi kurulumunda etkin.

5 =Segili degeri mevcut PU'larla uygulam-
ak mumkuin degil.

6 = PU deger tipi O.

7 =PU deger tipini veya PU tipini okumak
PU baglantisinda basarisiz oldu.

8 = PU desteklenmedi (gegersiz deger
tipi).

9 = Uyumsuz modil akim degeri (Unite
akim degeri olarak ¢ok duisik bir modiil
iceriyor).

A = Secilen paralel deger kimligi veritab-
anindan bulunamadi.

Paralel baglanti arizalarinda (BCU kontrol
Unitesi), yardimci kodun formati OX0Y
olur.

5094

Olciim devresi
sicakhigi

Sardcunin dahili sicakhk élgtimuyle ilgili
sorun.

Bkz. ASEA Olgiim devresi sic-
akligi (sayfa 568).

5681

PU iletisimi

Kontrol tnitesine gii¢ verilme sekli param-
etre ayarina karsilik gelmiyor.

Surdct kontrol Unitesi ve gug Unitesi ar-
asinda iletisim hatalari tespit edildi.

95.4 Kontrol karti beslemesi ayarini
kontrol edin.

Kontrol Unitesi ve gug¢ Unitesi arasindaki
baglantiy1 kontrol edin.

Yardimci kodu kontrol edin (XXXY YYZZ
formati). Paralel baglh modiillerde, “Y YY”
etkilenen BCU kontrol Gnitesi kanalini
belirtir (0: yayin). “ZZ” hata kaynagini
belirtir (1: Verici tarafi [baglanti hatasi],
2: Verici tarafi [iletisim yok], 3: Alici tarafi
[baglanti hatasi], 4: Alici tarafi [iletisim
yok], 5: Verici FIFO hatasi [bkz. "XXX"], 6:
[XINT board] moduli bulunamadi, 7:
BAMU karti bulunamadi).
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Kod (on
altih)

Olay adh /
Yardimac kod

Neden

Yapilmasi gerekenler

“XXX” verici FIFO hata kodunu belirtir (1:
Dahili hata [gecgersiz ¢cagri parametresi],
2: Dahili hata [yapilandirma desteklenm-
edi], 3: iletim arabellegi dolu).

5682

Gig Unitesi
kaybi

Surtct kontrol Unitesi ve gic Unitesi ar-
asindaki iletisim kayip.

Kontrol Unitesi ve gii¢ Unitesi arasindaki
baglantiy1 kontrol edin.

5690

PU dabhili iletis-
imi

Dabhili iletisim hatasi.

Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.

5691

Olcuim devresi
ADC

Olciim devresi hatasi.

Kontrol Unitesine harici olarak guc sagl-
aniyorsa, 95.4 Kontrol karti beslemesi
parametresinin ayarini kontrol edin.
Sorun devam ediyorsa, yerel ABB temsilc-
iniz ile iletisime gecip yardimci kodu bel-
irtin.

5692

PU karti glc
arizasi

Gigc Unitesi gl¢ besleme hatasi.

Yardimci kodu kontrol edin (ZZZY YYXX
formati). “YY Y” etkilenen ¢evirici modulu
gosterir (0...C, ZCU kontrol tniteleri igin
her zaman 0). “XX” etkilenen gug¢ kayn-
agini gosterir (1: Gug kaynagi 1, 2: Gug
kaynag! 2, 3: her iki kaynak).

5693

Olciim devresi
DFF

Olgiim devresi hatasi.

Yerel ABB temsilciniz ile iletisime gecip
yardimci kodu soyleyin.

5694

PU iletisim uy-
usmazl.

Bagli glic modiillerinin sayisi beklenenden
farkl.

95.31 Paralel tip yapilandirmasi ayarini
kontrol edin. SUrtictinuin enerjisini kapatip
acin. Kontrol Gnitesine harici olarak gug
saglanirsa, ayrica kontrol Unitesini yenid-
en baslatin (96.8 Kontrol karti yiikleme
parametresini kullanarak veya guc ¢cevrimi
yaparak).

Sorun devam ediyorsa, yerel ABB temsilc-
isi ile iletisime gecin.

0001
0002
0003
0005

BAMU 1 yanlis kanalda.

BAMU 2 yanlis kanalda.

Gug birimi (xINT) yanhs kanalda.
Cok fazla gu¢ birimi (XINT).

5695

Yavas calisma

Tespit edilen ¢evirici moddllerin sayisi
95.13 Azaltilmis calisma modu parametr-
esi degeriyle uyusmuyor.

95.13 Azaltilmis ¢alisma modu degerinin
mevcut cevirici modullerin sayisina
karsilik geldigini kontrol edin. Mevcut
moddllerin DC barasindan giig aldiginive
BCU kontrol tnitesine fiber optik kablol-
arla baglandigini kontrol edin.

Cevirici Unitesinin ttm moddlleri kullanil-
abilir durumdaysa (6r. bakim isi tamaml-
andiysa), 95.13 Azaltilmis ¢alisma modu
parametresinin O olarak ayarlandigini
(dusuk calisma fonksiyonu devre disi)
kontrol edin.

0000

95.13 Azaltilmis ¢alisma modu ayarlanmis
ama tum PU’lar bulundu.
Yanlis kanal biti.

95.12 Reduced run mask parametresinin
azaltilmis PU’lara gore ayarlanmadigini
kontrol edin.

5696

PU durum ger-
ibldrm

Cikis fazlarindan gelen durum geri bildir-
imi kontrol sinyalleri ile uyusmuyor.

Yerel ABB temsilciniz ile iletisime gecip
yardimci kodu soyleyin.
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Kod (on |Olay adi/
altih) Yardimer kod Neden Yapilmasi gerekenler
5697 Sarj geribildir- |« Yanlis parametre ayar!. +  95.9 Anahtar sigortasi kontroldru
imi parametresinin ayarini kontrol edin.
Parametre yalnizca bir xSFC sarj
kontroldri takildiginda etkinlestirilm-
elidir.
« Sarjanahtari ve DC anahtarisirayla | Normal gic verme sirasi sudur:
calistirilir veya Unite hazir olmadan 1. Sarj anahtarini kapatin.
once bir start komutu verilir. o )
2. Sarj bittikten sonra (sarj TAM-
AM lambasi yanar), DC anaht-
arini kapatin.
3. Sarj anahtarini agin.
«  Sarj devresi hatasi. «  Sarj devresini kontrol edin.
Kasa R6i/R7i ¢evirici modulinde,
yardimci kod "FA" sarj kontaktor
durum geribildiriminin kontrol sinyal-
iyle eslesmedigini gosterir.
Paralel bagli kasa R8i moddllerinde,
yardimci kod (XX00 formati) "XX"
etkilenen BCU kontrol Unitesi kanalini
belirtir.
+  Frendevresi hatasi. +  Frendirencinin kablo baglantisini ve
durumunu kontrol edin.
5698 Bilinmeyen PU | Tanimlanamayan gii¢ Unitesi lojik hatasi. | Glg¢ Unitesi lojigi ve donanim uyumlulug-
arizasl unu kontrol edin.
Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
6000 Dahili SW hat- | Dahili hata. Yerel ABB temsilciniz ile iletisime gecip
asl yardimci kodu soyleyin.
6181 FPGA siriim +  Yazilm ve gii¢ Unitesindeki FGPA «  Kontrol tnitesini yeniden baslatin
uyumsz dosya strimi uyumlu degil. (96.8 Kontrol karti yukleme parametr-
esiyle veya gucu kapatip acarak).
Sorun devam ediyorsa, yerel ABB
temsilcisi ile iletisime gecin.
+  Glg¢ Unitesi lojigini glincelleme bas- |+  Tekrar deneyin.
arisiz oldu.
+  FPGA sturimindn uyumlulugunu
tespit etmek icin yardimci kodu
kontrol edin. (bigim: XXYYZZ). "XX"
(8: guic birimi lojigi taninamiyor, FPGA
lojigi uyumlu degil, 9 = gic birimi
FPGA lojigi eski, FPGA lojigini glincell-
eyin, 10 = yazilm gig¢ birimi FPGA
lojigi ile uyumlu degil, yazilimi giinc-
elleyin (veya gig birimi FPGA’sinin
surimund dusurdan)). YY =BCU
kontrol birimi kanali (ilk kanal = 0)
6200 Saglama uy- Hesaplanan parametre saglama toplami | Bkz. A686 Saglama toplami uyusmazhgi.
usmazhgi herhangi bir etkinlestirilmis referans
saglama toplamiyla eslesmiyor.
6306 FBA Aesleme |Haberlesme adaptdri A esleme dosyasi | Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
dosysi okuma hatasi.
6307 FBA B esleme |Haberlesme adaptdrii B esleme dosyasi | Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gecin.

dosysi

okuma hatasi.
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Kod (on
altih)

Olay adh /
Yardimac kod

Neden

Yapilmasi gerekenler

6481

Gorev yuku
fazlalig

Dabhili hata.

Kontrol Unitesini yeniden baslatin (96.8
Kontrol karti yikleme parametresiyle veya
giict kapatip acarak). Sorun devam ediy-
orsa, yerel ABB temsilcisi ile iletisime

gecin.

6487

Yigin fazlaligi

Dabhili hata.

Kontrol Unitesini yeniden baslatin (96.8
Kontrol kart1 ytikleme parametresiyle veya
glict kapatip acarak). Sorun devam ediy-
orsa, yerel ABB temsilcisi ile iletisime

gegin.

6488

Yazilim hatasi
sonrasinda
yeniden basl-
atma

Yazilim hatasi.

Kontrol Unitesi CPU hata istisnasi, bekgi
kdpegdi havlamasi, bekgi kopegi 1sirmasi
veya diizeltilemez DDR ECC hatasi sebeb-
iyle sUrliciiyl yeniden baglatti.

Drive Composer bilgisayar uygulamasi
kullanilabiliyorsa yerel ABB temsilcinize
bir destek paketi gonderin. Talimatlar igin
bkz. Drive Composer start-up and maint-
enance PC tool user’s manual
(3AUAD000094606 [ingilizce]).

64A1

Dahili dosya
yuku

Dosya okuma hatasi.

Kontrol Unitesini yeniden baslatin (96.8
Kontrol kart1 ytikleme parametresiyle veya
giict kapatip acarak). Sorun devam ediy-
orsa, yerel ABB temsilcisi ile iletisime

gegin.

64A2

Dahili kayit
yuku

Dabhili kayit yukleme hatasi.

Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.

64A3

Uygulamayukl-
eme

Uygulama dosyasi uyumlu degil veya
bozuk.

Yardimci kodu kontrol edin. Her kod icin
asagida verilmis olan eylemlere bakin.

8006

8007

8008

8009

800A

Uygulama i¢in yeterli bellek yok.

Uygulama yanlis sistem kutuphanesi
surimund igeriyor.

Uygulama bos.

Uygulama gecersiz g6revler icerir.

Uygulama bilinmeyen bir hedef (sistem)
katuphane fonksiyonu igeriyor.

Uygulamanin boyutunu kgultin.
Parametre eslestirmelerinin sayisini az-
altin.

Automation Builder tarafindan olusturul-
an suruciye 6zel ginlige bakin.

Sistem kutuphanesini guncelleyin veya
Automation Builder'i yeniden kurun.
Automation Builder tarafindan olusturul-
an suruciye 6zel ginluge bakin.

Automation Builder'da, bir “Temizle”
komutu verin ve uygulamayi yeniden
yikleyin.

Automation Builder'da, gorev yapilandirm-
asini kontrol edin, bir “Temizle” komutu
verin ve uygulamayi yeniden yukleyin.

Sistem kutiphanesini giincelleyin veya
Automation Builder'i yeniden kurun.
Automation Builder tarafindan olusturul-
an suruciye 6zel ginlige bakin.

64A5

Lisanslama
hatasi

Kontrol programini ¢alistirma, kisitlayici
bir lisans oldugu veya gerekli bir lisans
eksik oldugu igin 6nlendi.

Tim etkin lisans hatalarinin yardimci
kodlarini kaydedin ve daha fazla talimat
icin, Urtin saticiniz ile irtibata gegin.

64A6

Adaptif progr-
am

Adaptif programi ¢alistirmada hata.

Yardimci kodu kontrol edin (XXXX YYYY
formati). “XXXX” fonksiyon blogunun
sayisini belirtir (0000 = genel hata).
“YYYY” sorunu gdésterir (her bir kod igin
asagidaki eylemlere bakin).
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Kod (on |Olay adi/
altih) Yardimer kod Neden Yapilmasi gerekenler
O00A Program bozuk veya blok mevcut degil. | Sablon programi geri yikleyin veya
suriictye programi indirin.
0oocC Gereken blok girisi eksik. Blogun girislerini kontrol edin.
00O0E Program bozuk veya blok mevcut degil. | Sablon programi geri yikleyin veya
suriictye programi indirin.
0011 Program ¢ok buyuk. Hata durana dek bloklari kaldirin.
0012 Program bos. Programi diizeltin ve suruciye indirin.
oo1C Programda var olmayan bir parametre | Parametre referansini dizeltmek icin pr-
veya blok kullanildi. ogrami diizenleyin veya var olan bir blogu
kullanin.
001D Parametre secilen pim icin gecgerli degil. | Parametre referansini diizeltmek igin pr-
ogrami duzenleyin.
O01E Parametre yazma korumali oldugu i¢in | Programdaki parametre referansini
parametre ¢ikisi basarisiz oldu. kontrol edin.
Hedef parametreyi etkileyen diger kayn-
aklari kontrol edin.
0023,0024 |Program dosyasi mevcut yazilim Programi mevcut blok kiitiphanesine ve
siriimiyle uyumlu degil. yazihm striimine adapte edin.
002A Cok fazla blok. Bloklarin sayisini azaltmak i¢in programi
diizenleyin.
64B0 Bellek tUnitesi | Kontrol Unitesine gig verildiginde, bellek | Kontrol nitesinin glictinii kesin ve bellek
ayrilimis Unitesi aynildi. Unitesini tekrar takin.
Hata olustugunda bellek tnitesinin gerg-
ekten ¢cikmamasi durumunda, bellek Unit-
esinin konektorine dizgin yerlestirildig-
ini ve montaj vidasinin siki oldugunu
kontrol edin. Kontrol Ginitesini yeniden
baslatin (96.8 Kontrol karti ytikleme par-
ametresiyle veya glcu kapatip agarak).
Sorun devam ediyorsa, yerel ABB temsilc-
isi ile iletisime gecin.
64B1 Dahili SSW hat- | Dahili hata. Kontrol Unitesini yeniden baslatin (96.8
asi Kontrol kartiyiikleme parametresiyle veya
giict kapatip acarak). Sorun devam ediy-
orsa, yerel ABB temsilcisi ile iletisime
gecin.
64B2 Kullanici grubu | Kullanici parametre grubu ylkleme islemi | Gegerli bir kullanici parametre grubu bul-
hatasi asagidaki nedenlerden dolay basarisiz: | undugundan emin olun. Belirli degilse,
) yeniden yukleyin.
. grup kontrol programi ile uyumlu
degil
. surici yukleme sirasinda kapandi.
64E1 Cekirdek ylki | isletim sistemi hatasi. Kontrol Unitesini yeniden baslatin (96.8
fazlasi Kontrol kartiyiikleme parametresiyle veya
giict kapatip acarak). Sorun devam ediy-
orsa, yerel ABB temsilcisi ile iletisime
gecin.
64FF Hataresetleme | Bilgilendirici hata. Etkin bir hata resetlendi.
6581 Parametre ylkleme veya kayit islemi 96.7 Parametre manuel kaydi parametres-

Parametre sist-
emi

basarisiz.

ini kullanarak bir kayit islemi zorlamayi
deneyin. Tekrar deneyin.
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Kod (on |Olay adi/
altih) Yardimer kod Neden Yapilmasi gerekenler
6591 Ydkim/Gri Suricl ve kontrol paneli arasindaya da | Suricu ile kontrol paneli veya bilgisayar
Ykimzmn Asmi  kontrol panelive PC uygulamasi arasinda | arasindaki iletisimi kontrol edin. Tekrar
iletisim kopmasi sebebiyle olusan param- | deneyin.
etre yukleme veya kaydetme zaman asimi.
65A1 FBA A prmtr Surlcu, PLC tarafindan istenen birislevs- | PLC programlamasini kontrol edin.
uysmazl. ellige sahip degil veya istenen islevsellik | 50 Endt ag sstm adpt (FBA) ve 51 FBA A
etkinlestirilmedi. ayarlari parametre gruplarinin ayarlarini
kontrol edin.
65A2 FBA B prmtr Surucd, PLC tarafindan istenen bir islevs- | PLC programlamasini kontrol edin.
uysmzl. ellige sahip degil veya istenen islevsellik | 50 Endt ag sstm adpt (FBA) ve 54 FBA B
etkinlestirilmedi. ayarlari parametre gruplarinin ayarlarini
kontrol edin.
65B1 Referans kayn- | Bir referans kaynagi ayni anda birden ¢cok | Bkz. A6DA Referans kaynagi parametrel-
agi parametriz- | parametreyle farkl Unitelere baghdir. eri (sayfa 571).
asyonu
6681 EFB iletisim Dahili haberlesme (EFB) iletisiminde ilet- | Haberlesme master durumunu (¢evrim-
kaybi isim kesintisi. ici/cevrimdisi/hata vb.) kontrol edin.
Kontrol birimindeki XD2D konektorine
olan baglantilari kontrol edin.
6682 EFB yapiind Dahili haberlesme (EFB) konfiglirasyon | Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
dos. dosyasi okunamadi.
6683 EFB ggrsz Dahili haberlesme (EFB) parametre ayarl- | 58 Tumlesik endistriyel ag sistemi param-
olculbilirlik ari tutarsiz veya segilen protokolle uyumlu | etre grubundaki ayarlari kontrol edin.
degil.
6684 EFByiki hat- |« Dabhili haberlesme (EFB) protokol
asl yazilimi yuklenemedi.
+  EFB protokol yazilimiyla sirtci
yazilimi arasinda suriim uyumsuzl-
ugu.
6881 Metin verisi Dabhili hata. Hatay resetleyin. Hata devam ediyorsa
fazlalig yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
6882 32 bit mtn Dabhili hata. Hatay resetleyin. Hata devam ediyorsa
tablo fazlaligi yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
6883 64 bit mtn tbls | Dahili hata. Hatayi resetleyin. Hata devam ediyorsa
fazlaligi yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
6885 Metin dosyas! | Dahili hata. Hatayi resetleyin. Hata devam ediyorsa
fazlaligi yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
7080 S¢nk modul Suructu ile bir segcenek moduli arasindaki | Bkz. A798 Enkoder secenegi hab
iltsm kayb iletisim kaybedildi. kaybi (sayfa 573).
7081 Kumanda pan- | Kontrol paneli (veya bilgisayar aracti) PC araci ya da kontrol paneli baglantisini
eli kaybi haberlesmeyi birakti. kontrol edin.
Kontrol paneli konektorind kontrol edin.
Kumanda panelinin baglantisini sdkinve
tekrar baglayin.
Yardimci kodu kontrol edin. Kod kullanil-
an G/C portunu asagidaki sekilde
tanimlar: O: Panel, 1: Haberlesme arabir-
imi A, 2: Haberlesme arabirimi B, 3: Eth-
ernet, 4: D2D/EFB portu).
7082 Har I/0 ilet Parametreler ile belirlenen G/C ilave Bkz. A799 ExtlO iletisim kaybi (sayfa 574).
kaybi modulu tipleri tespit edilen yapilandirm-

aya uygun degil.
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7083 Panel referansi | Coklu kontrol modlarinda kaydedilmis | Kontrol paneli referansi bir kerede
cakismasi kontrol paneli referansinin kullanimi yalnizca bir referans tipi icin kaydedilebil-
denendi. ir.
Kaydedilmis referans yerine kopyalanmig
bir referansi kullanma olasiligini dikkate
alin (bkz. referans secimi parametresi).
7084 Panel/PC Kontrol panelinin ve/veya PC aracinin Kontrol panelini veya PC aracini guncell-
yazilimi strim | mevcut surumu bir fonksiyonu desteklem- | eyin.
cakismasi iyor. Gerekirse yerel ABB temsilcinizle bagl-
(OGrnegin, daha eski panel suriimleri harici | antiya gegin.
referans kaynagi olarak kullanilamaz.)
7085 Uyumsuz opsiy- | Se¢cenek modilu desteklenmiyor. Yardimci kodu kontrol edin. Kod destekl-
on modulu (Ornegdin, Fxxx-xx-M tipi haberlesme ad- | enmeyen modiiliin baglandig arabirimi
aptor modulleri desteklenmez.) belirtir:
1: Haberlesme arabirimi A, 2: Haberlesme
arabirimi B
Modulu desteklenen bir tiple degistirin.
A - FSO-xx modulu kontrol karti tarafind-
an desteklenmiyor. Hatayi temizlemek
icin FSO-xx modulunt ¢ikarin. FSO-xx
modulind desteklenen kontrol kartina
baglayin.
7121 Motorundurm- | Motor, 6rnegin asiri yik veya yetersiz Motor yikunu ve striciiniin nominal
asl motor guci sebebiyle durma bélgesinde | degerlerini kontrol edin.
calisiyor. Hata fonksiyon parametrelerini kontrol
edin.
7122 Motor asiri Motor sicakhgi ok yuksek. Asir1 yukli motoru kontrol edin.
yuku Motor asir1 yuk fonksiyonu i¢in kullanilan
parametreleri ayarlayin 35.51...35.53 ve
35.55...35.56
7181 Fren direnci Frenleme esnasinda DC asiri gerilimi Bir fren direnci bagh oldugunu kontrol
tespit edildi. edin.
Fren direncinin durumunu kontrol edin.
Fren kiyicinin ve direncinin boyutlarini
kontrol edin.
7183 BR asiri sic- Fren direnci sicakligi, 43.11 Fren direnci | Suriciyi stop edin. Direncin sogumasini
akhgi ariza limiti parametresi tarafindan bekleyin.
tanimlanan hata limitini asmis. Direnc asir yuk koruma fonksiyonu ayarl-
arini kontrol edin (parametre grubu 43
Fren kesici).
Hata limiti ayarini kontrol edin, 43.11 Fren
direnci ariza limiti parametresi.
Fren déngusunin izin verilen limitler ig-
inde oldugundan emin olun.
7184 Fren direnci Fren direncinde kisa devre veya fren kiyici | Fren kiyici ve fren direnci baglantisini
kablolari kontrol hatasi. kontrol edin.
Frendirencinin hasarsiz oldugundan emin
olun.
Hatanin nedenini giderdikten sonra,
kontrol Unitesini yeniden baslatin (96.8
Kontrol karti yikleme parametresini kull-
anarak veya gl¢ ¢cevrimi yaparak).
7191 BC kisa devresi | Fren kiyici IGBT'de kisa devre. Fren direncinin bagli ve hasarsiz oldug-

undan emin olun.

Fren direncinin elektriksel 6zelliklerini
Donanim el kitabr'na gore kontrol edin.
Fren kiyiciyr (mevcut ise) degistirin.
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um hiz, yetersiz fren momenti veya
moment referansini kullanirken
yikteki degisimler sebebiyle motor,
izin verilen hizdan daha hizli déniyor.
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Hatanin nedenini giderdikten sonra,
kontrol Unitesini yeniden baslatin (96.8
Kontrol karti yukleme parametresini kull-
anarak veya guc ¢cevrimi yaparak).

7192 BCIGBT asiri | Fren kiyici IGBT sicakligi dahili hata limit- | Kiyiciyi soGumaya birakin.
sicakhgi ini ast. Ortam sicakliginin asiri olup olmadigini

kontrol edin.

Sogutma fani arizasi olup olmadigini
kontrol edin.

Hava akisinda engel olup olmadigini
kontrol edin.

Pano boyutlandirmasini ve sogutmasini
kontrol edin.

Direng asir1 yik koruma fonksiyonu ayarl-
arini kontrol edin (parametre grubu 43
Fren kesici).

Fren dongusunin izin verilen limitler ig-
inde oldugundan emin olun.

Surlict besleme AC geriliminin limitlerin
Uzerinde olmadigini kontrol edin.

71A2 Mknk fren Mekanik fren kontroll hatasi. Mekanik fren baglantisini kontrol edin.

kapnm arzs Orn. fren kapatma sirasinda fren onayinin | 44 Mekanik fren kontrolii parametre grub-
beklenen sekilde olmamasi durumunda | undaki mekanik fren ayarlarini kontrol
etkinlestirilir. edin.
Onay sinyalinin gercgek fren durumuna
uygun oldugunu kontrol edin.

71A3 Meknk fren Mekanik fren kontrolu hatasi. Mekanik fren baglantisini kontrol edin.

acilma arizasi  Orn. fren agma sirasinda fren onayinin | 44 Mekanik fren kontrolii parametre grub-
beklenen sekilde olmamasi durumunda | undaki mekanik fren ayarlarini kontrol
etkinlestirilir. edin.
Onay sinyalinin gergek fren durumuna
uygun oldugunu kontrol edin.

T71A5 Mknk fren Mekanik fren agma kosullari karsilanamiy- | 44 Mekanik fren kontrolti parametre grub-
aclmsn izin or (6rnegin, 44.11 Freni kapal tut param- | undaki mekanik fren ayarlarini (6zellikle
vrimyr etresi tarafindan frenin acilmasi engell- | 44.11 Freni kapal tut) kontrol edin.

enmis durumda). Onay sinyalinin (mevcut ise) gercek fren
Enkoder olmayan bir uygulamada, fren 5| durumuna uygun oldugunu kontrol edin.
saniyeden fazla modulasyon yapan bir | 44.12 Fren kapatma talebi parametresi
suricuye karsi fren kapama talebiyle (ya | tarafindan segilen kaynak sinyalini kontrol
44.12 Fren kapatma talebi parametresind- | edin.

enyada bir FSO-xx guivenlik fonksiyonlari | FSO-xx guivenlik fonksiyonlari modiiliine
modiliinden gelen) kapali durur. baglanan givenlik devrelerini kontrol ed-

in.

71B1 Motor fani Harici fandan geribildirim alinmadi. Motor fan kontrolu ile harici fani (veya

kontrol edilen diger ekipmani) kontrol
edin.

35.100...35.106 parametrelerinin ayarl-
arini kontrol edin.

7301 Motor hizi ger- | Motor hizi geri bildirimi alinmadi. Bkz. A7BO Motor hizi geri bildir-
ibildirimi imi (sayfa 575).

7310 Asiri hiz +  Yanlisayarlanmis minimum/maksim-| «  Minimum/maksimum hiz ayarlarini,

parametrelerini kontrol edin30.11
Minimum hiz, 30.12 Maksimum hiz ve
31.30 Asiri hiz tetikleme marjini.
Motor frenleme momenti icin yeterlil-
igi kontrol edin.
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Kod (on
altih)

Olay ad1 /
Yardimac kod

Neden

Yapilmasi gerekenler

+  Yanlis tahmin edilen hiz.

Moment kontroltntin kullanihrhi@ini
kontrol edin.

Fren kiyici veya direnclere gerek olup
olmadigini kontrol edin.

»  Motor akimi 6lgiminidn durumunu
kontrol edin.
Ornegin Dusiik hiz veya Durmayerine
bir Normal, Gelismis veya Gelismis
Standstill ID run gerceklestirin.
Bkz. parametre 99.13 Tnmima
calismasi tlp edildi (sayfa 536).

7380

Dahili enkoder

Dahili hata.

Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.

7381

Enkoder

Enkoder geri bildirimi hatasi.

Bkz. A7E1 Enkoder (sayfa 577).

73A0

Hiz geribldrm
yaplndrms

Hiz geri bildirim konfigUrasyonu yanlis.

Bkz. A797 Hiz geri bildirim konfigurasy-
onu (sayfa 573).

73A1

YUk konumu
geribildrm

Yik konumu geri bildirimi alinmadi.

Yardimci kodu kontrol edin (XXYY Z2Z2zZZ
formati). “XX” enkoder arabirim
modulinidn sayisini belirler (01:
91.11/91.12,02: 91.13/91.14), “YY” enkod-
eri belirler (01: 92 Enkoder 1 yapilandirm-
asl,:02: 93 Enkoder 2 yapilandirmasi).
“ZZZ7Z7” sorunu gosterir (her bir kod icin
asagidaki eylemlere bakin).

0001
0002

0003

0004

0005

Enkoder ¢alismay! birakti.

Besleme sabiti tanimi gegersiz veya limitl-
erin disinda.

Motor/yuk disli tanimi gegersiz veya lim-
itlerin disinda.

Enkoder konfigure edilmemis.

Enkoder ¢alismayi birakti.

Enkoder durumunu kontrol edin.

Besleme sabiti ayarlarini kontrol edin
(90.63 ve 90.64).

Motor/yuk disli ayarlarini kontrol edin
(90.61 ve 90.62).

Enkoder ayarlarini kontrol edin (92 Enkod-
er 1yapilandirmasi veya 93 Enkoder 2
yapilandirmasi).

Ayarlardaki her turli degisikligi gecerli
kilmak i¢in 91.10 Enkoder prmtrs yenlme
parametresini kullanin.

Enkoder durumunu kontrol edin.

73B0

Acil rampa bas-
arisiz

Acil stop beklenen sire iginde tamaml-
anmadi.

31.32 Acil rampa denetimi ve 31.33 Acil
rampa denetimi gecikmesi parametreler-
inin ayarlarini kontrol edin.

Onceden tanimlanan rampa siirelerini
kontrol edin (Offl modu igin 23.11...23.19,
Off3 modu igin 23.23).

73B1

Durdurmabas-
arisiz oldu

Rampa stop beklenen siire icinde tamaml-
anmadi.

31.37 Rampa ile durdurma denetimi ve
31.38 Rampa ile durdurma denetimi gec-
ikmesi parametrelerinin ayarlarini kontrol
edin.

23 Hiz referansi rampasi parametre grub-
undaki dnceden tanimlanan rampasdurel-
erini kontrol edin.

73FO0

Asiri frekans

izin verilen maksimum c¢ikis frekansi
asildu.

Cift kullanimli lisans olmadan, hata limiti
598 Hz'dir. Cift kullanim lisanslama bilgisi
icin yerel ABB temsilcinizile irtibata gecin.

7510

FBA A iletisimi

Surdci ile haberlesme adaptér modultu A
veya PLC ile haberlesme adapt6r modulu
A arasindaki dongusel iletisim kayboldu.

Haberlesme iletisim durumunu kontrol
edin.

Haberlesme arabiriminin kullanici belgel-
erine bakin.
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K:ﬁlfsn \O(Larﬁ:::l]/ kod Neden Yapilmasi gerekenler
<50 Endt ag sstm adpt (FBA), 51 FBA A
ayarlari, 52 FBA A veri girisi ve 53 FBA A
veri ¢ikisl parametre gruplarinin ayarlarini
kontrol edin.
Kablo baglantilarini kontrol edin.
iletisim master cihazinin iletisim saglayip
saglayamadigini kontrol edin.

0002 Adaptor ve kontrol Unitesi arasinda iletis- | Adaptdr ve suruci arasindaki iletisim
im problemi. baglantilarini kontrol edin.

0004 Adaptér ile PLC arasinda iletisim probl- | iletisim kaybini énlemek icin parametrel-
emiveya PLC adaptor ileiletisim kurarken | eri yalnizca gerektiginde yenileyin.
parametreler 51.27 FBA A par yenileme
parametresi ile yenilendi.

0005 Haberlesme iletisim adaptortiile iletisim | Haberlesme iletisim adaptorini kontrol
kayboldu. edin.

7520 FBA B iletisimi | Suriicti ile haberlesme adaptér moduli B | Haberlesme iletisim durumunu kontrol

veya PLC ile haberlesme adaptér modula | edin.

B arasindaki dongusel iletisim kaybolmus. | Haberlesme arabiriminin kullanici belgel-
erine bakin.
50 Endt ag sstm adpt (FBA) parametre
grubu ayarlarini kontrol edin.
Kablo baglantilarini kontrol edin.
iletisim master cihazinin iletisim saglayip
saglayamadigini kontrol edin.

0002 Adaptdr ve suriict arasinda iletisim probl- | Adaptdr ve surtict arasindaki iletisim
emi. baglantilarini kontrol edin.

0004 Adaptér ile PLC arasinda iletisim probl- | iletisim kaybini énlemek icin parametrel-
emiveya PLC adaptor ile iletisim kurarken | eri yalnizca gerektiginde yenileyin.
parametreler 51.27 FBA A par yenileme
parametresi ile yenilendi.

0005 Haberlesme iletisim adaptortile iletisim | Haberlesme iletisim adaptorini kontrol
kayboldu. edin.

7580 INU-LSU iletis- | DOnustiriciler arasindaki (6rnegdin, gev- | Diger dondstirdcinin durumunu kontrol
im kaybi irici Unitesi ve besleme unitesi) DDCS edin (6 Kontrol ve durum sozcukleri par-
(fiber optik) iletisimi kayip. ametre grubu).
60 DDCS iletisimi parametre grubunun
ayarlarini kontrol edin. Diger
donusturicunin kontrol programinda
karsilik gelen ayarlari kontrol edin.
Kablo baglantilarini kontrol edin. Gerek-
irse, kablolari degistirin.
7581 DDCS kntrlriilt | Strtici ve harici kontrolor arasindaki Kontroldrin durumunu kontrol edin.
kaybi DDCS (fiber optik) iletisimi kayip. Kontroldrin kullanici belgelerine bakin.
60 DDCS iletisimi parametre grubunun
ayarlarini kontrol edin.
Kablo baglantilarini kontrol edin. Gerek-
irse, kablolari degistirin.
7582 M/F iletisim Master/follower iletisimi kayip. Bkz. A7CB M/F iletisim kaybi (sayfa 577).
kaybi
7583 Hat tarafi Ginit- | Cevirici Unitesine bagl olan besleme Un- | Yardimci kod, besleme Unitesi kontrol
esi basarisiz itesi (veya diger donusturici) bir hata | programindaki orijinal hata kodunu belirt-

olusturdu.

ir. Bkz. bolim Hat tarafindaki
donusturici hatalari icin yardimei kodl-
ar (sayfa 588).
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Kod (on |Olay adi/
altih) Yardimer kod Neden Yapilmasi gerekenler
7584 LSU sarji bas- |Besleme Unitesi beklenen sure icinde Besleme unitesiyle iletisimin 95.20 HW
arisiz hazir degildir (6r. ana kontaktdr/Kirici opsiyon word'u 1 ile etkinlestirildigini
kapatilamadi). kontrol edin.
94.10 LSU maks sarj suresi parametresin-
in ayarini kontrol edin.
Besleme Unitesinin etkinlestirildigini, st-
arta izin verildigini ve ¢evirici Unite tar-
afindan kontrol edilebildigini (or. lokal
kontrol modunda olmayan) kontrol edin.
8001 ULC dusuk yuk | Segilen sinyal kullanici diistik yik egrisinin | Bkz. ABBF ULC disik yuk (sayfa 580).
altina indi.
8002 ULC asirn yuk | Segilen sinyal kullanici asiri yuk egrisini | Bkz. ABBE ULC asir1 yuku (sayfa 580).
asti.
80A0 Al Denetim Bir analog sinyal, analog giris i¢in belirtil- | Yardimci kodu kontrol edin (XXXX XYZZ
en limitlerin disinda. formati). “Y” girisin konumunu belirtir (0:
Kontrol Unitesi, 1: G/C genisletme modulu
1, 2: G/C genisletme modulu 2, 3: G/C
genisletme moduilt 3). “ZZ” limiti tanimlar
(01: Al1 minimumun altinda, 02: All
maksimumun Uizerinde, 03: Al2 minimum-
un altinda, 04: Al2 maksimumun tzer-
inde).
Analog giristeki sinyal diizeyini kontrol
edin.
Girise bagl kablolari kontrol edin.
12 Standart Al parametre grubundaki
giris minimum ve maksimum limitlerini
kontrol edin.
80BO Sinyal denetimi | Sinyal denetim 1 fonksiyonu tarafindan |Arizanin kaynagini kontrol edin (param-
olusturulan ariza. etre 32.7 Denetim 1 sinyali).
80B1 Sinyal denetimi | Sinyal denetim 2 fonksiyonu tarafindan | Arizanin kaynagini kontrol edin (param-
2 olusturulan ariza. etre 32.17 Denetim 2 sinyali).
80B2 Sinyal denetimi | Sinyal denetim 3 fonksiyonu tarafindan | Arizanin kaynagini kontrol edin (param-
3 olusturulan ariza. etre 32.27 Denetim 3 sinyali).
9081 Hariciarizal |Haricicihaz 1'de hata. Harici cihazi kontrol edin.
31.1 Harici olay 1 kaynagi parametresinin
ayarini kontrol edin.
9082 Harici ariza2 | Harici cihaz 2'de hata. Harici cihazi kontrol edin.
31.3 Harici olay 2 kaynagi parametresinin
ayarini kontrol edin.
9083 Hariciariza3 |Harici cihaz 3'te hata. Harici cihazi kontrol edin.
31.5 Harici olay 3 kaynagi parametresinin
ayarini kontrol edin.
9084 Harici ariza4 | Harici cihaz 4'te hata. Harici cihazi kontrol edin.
31.7 Harici olay 4 kaynagi parametresinin
ayarini kontrol edin.
9085 Hariciariza5 | Harici cihaz 5'te hata. Harici cihazi kontrol edin.
31.9 Harici olay 5 kaynagi parametresinin
ayarini kontrol edin.
A2A1 Akim kalibrasy- | Akim ofseti ve kazang dl¢ciim kalibrasyonu | Bilgilendirici uyari. (Bkz. parametre 99.13

onu

bir sonraki start sonrasinda gerceklestir-
ilecektir.

Tnmlma ¢alismasi tlp edildi.)
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Kod (on
altih)

Olay adh /
Yardimac kod

Neden

Yapilmasi gerekenler

A2B3

Topraklama
kacag

Suricl muhtemelen motor veya motor
kablosunda topraklama hatasina bagh
olarak yuk dengesizligi tespit etti.

Motor kablosunda gug faktdri dizeltme
kondansatori veya dalga emici bulunm-
adigindan emin olun.

Motor ve motor kablolarinin yalitim dir-
encini 6l¢erek, motorda ve motor kablol-
arinda topraklama hatasi olup olmadigini
kontrol edin.

izin veriliyorsa, motoru skaler kontrol
modunda ¢alistirmayi deneyin. (Bkz. 99.4
Motor kontrol modu parametresi.)

Eger topraklama hatasi belirlenemediise
yerel ABB temsilcisi ile iletisime gegin.

A2B4

Kisa devre

Motor kablolarinda veya motorda kisa
devre.

Motoru ve motor kablosunu kablolama
hatasi bakimindan kontrol edin.

Motor kablosunda gi¢ faktdri diizeltme
kondansatoru veya dalga emici bulunm-
adigindan emin olun.

A2BA

IGBT asiri yuki

IGBT kutu baglantisi asiri sicakligi. Bu
uyari IGBT 'leri korur ve motor kablosunda
bir kisa devre ile etkinlestirilebilir.

Motor kablosunu kontrol edin.

Ortam kosullarini kontrol edin.

Hava debisini ve fanin ¢galismasini kontrol
edin.

Sogutma blogu kanatlarinda birikmis toz
olup olmadigini kontrol edin.

Motor gucund surictu gucuyle karsil-
astirin.

A3A1

DC bagl. asiri
gerlm

Ara devre DC gerilimi ¢cok yuksek (surtci
stop etmigken).

Besleme gerilimi ayarini (parametre 95.1
Besleme gerilimi) kontrol edin. Parametr-
enin yanlis ayarlanmasi durumunda,
motorun kontrolsiz bir sekilde hizlanab-
ilecegini ya da fren kiyici veya direncine
asir1 yuklenme olabilece@ini unutmayin.
Besleme gerilimini kontrol edin.

Sorun devam ediyorsa, yerel ABB temsilc-
isi ile iletisime gegin.

A3A2

DC bagl. dusuk
gerlm

Ara devre DC gerilimi cok dusuk (surtcu
stop ederken).

Besleme gerilimi ayarini (parametre 95.1
Besleme gerilimi) kontrol edin. Parametr-
enin yanlis ayarlanmasi durumunda,
motorun kontrolsiz bir sekilde hizlanab-
ilecegini ya da fren kiyici veya direncine
asiri yiklenme olabilecegini unutmayin.
Besleme gerilimini kontrol edin.

Sorun devam ediyorsa, yerel ABB temsilc-
isi ile iletisime gecin.

A3AA

DC saj edilmedi

Ara DC devresinin gerilimi henuz calisma
seviyesine ytukselmemistir.

Besleme gerilimi ayarini (parametre 95.1
Besleme gerilimi) kontrol edin. Parametr-
enin yanlis ayarlanmasi durumunda,
motorun kontrolsiz bir sekilde hizlanab-
ilecegini ya da fren kiyici veya direncine
asir1 yuklenme olabilece@ini unutmayin.
Besleme gerilimini kontrol edin.

Sorun devam ediyorsa, yerel ABB temsilc-
isi ile iletisime gecin.

A480

Motor kablosu
asiri yuka

Hesaplanan motor kablosu sicakligi uyari
limitini astu.

35.61ve 35.62 parametrelerinin ayarlarini
kontrol edin.

Motor kablosunun gerekli yiike gore boy-
utlandiriimasini kontrol edin.
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Kod (on
altih)

Olay ad1 /
Yardimac kod

Neden

Yapilmasi gerekenler

A490

Hatali sicaklik
sensoru ayari

Motor sicaklik 6lgiminde sorun

Yardimci kodu kontrol edin (OXYY Z2Z2ZZ
formati).

“X” etkilenen sicaklik izleme fonksiyonunu
tanimlar (1 = parametre 35.11, 2 = param-
etre 35.21).

"YY*" segili olan sicaklik kaynagini gosterir
(yani se¢im parametresinin onaltilik olar-
ak ayart).

“ZZ7Z7Z” sorunu gosterir (her bir kod icin

asagidaki eylemlere bakin).

0001

0002

0003

0004

Sensor tipi uyusmuyor.

Sicaklik limitin altinda.

Kisa devre.

Acik devre.

35.11/35.21 parametrelerini
91.21/91.24parametrelerine karsi kontrol
edin.

35.11...35.14/35.21...35.24 parametrelerini
(ve sensodr bir enkoder arabirimine
bagliysa 91.21/91.24 parametrelerini)
kontrol edin. Sensor ve kablolarini kontrol
edin.

35.11...35.14/35.21...35.24 parametrelerini
(ve sensodr bir enkoder arabirimine
bagliysa 91.21/91.24 parametrelerini)
kontrol edin. Sensor ve kablolarini kontrol
edin.

35.11...35.14/35.21...35.24 parametrelerini
(ve sensor bir enkoder arabirimine
bagliysa 91.21/91.24 parametrelerini)
kontrol edin. Sensor ve kablolarini kontrol
edin.

A491

Harici sicakhk 1

Olgtilen sicaklik 1 uyari limitini asti.

35.2 Olgiilen sicaklik 1 parametresinin
degerini kontrol edin.

Motorun (veya sicakligi dlcilen diger ek-
ipmanlarin) sogutma sistemini kontrol
edin.

35.13 Sicaklik 1 uyari limiti degerini
kontrol edin.

A492

Harici sicaklik 2

Olgtilen sicaklik 2 uyari limitini asti.

35.3 Olgulen sicaklik 2 parametresinin
degerini kontrol edin.

Motorun (veya sicakligi dlcilen diger ek-
ipmanlarin) sogutma sistemini kontrol
edin.

35.23 Sicaklik 2 uyari limiti de@erini
kontrol edin.

A497

Motor sicakligi
1

Yuva l'ye takilan termistor koruma
modulu asirn sicakhgi gosterir.

Motorun sogumasini kontrol edin.
Motor yikini ve strticiniin nominal
degerlerini kontrol edin.

Sicaklik sensoériniin kablo baglantisini
kontrol edin. Kablo baglantisi arizaliysa
tamir edin.

Sensorun direncini kontrol edin.
Sensor arizaliysa degistirin.

A498

Motor sicakligi
2

Yuva 2'ye takilan termistdr koruma
modulu asin sicakhgi gosterir.

Motorun sogumasini kontrol edin.
Motor yikini ve striicinin nominal
degerlerini kontrol edin.

Sicaklik sensoriniin kablo baglantisini
kontrol edin. Kablo baglantisi arizaliysa
tamir edin.

Sensoriun direncini kontrol edin.
Sensor arizaliysa degistirin.
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Kod (on
altih)

Olay adh /
Yardimac kod

Neden

Yapilmasi gerekenler

A499

Motor sicakligi
3

Yuva 3'e takilan termistor koruma moduli
asir1 sicakhgi gosterir.

Motorun sogumasini kontrol edin.
Motor yikini ve strticiniin nominal
degerlerini kontrol edin.

Sicaklik sensorinin kablo baglantisini
kontrol edin. Kablo baglantisi arizaliysa
tamir edin.

Sensorun direncini kontrol edin.
Sensor arizaliysa degistirin.

A4AO0

Kontrol karti
sicakhgi

Kontrol Unitesi sicakligi asiri.

Yardimci kodu kontrol edin. Her kod icin
asagida verilmis olan eylemlere bakin.

Sicaklik uyari limitinin Gzerinde.

Termistor kinlmis

Ortam kosullarini kontrol edin.

Hava debisini ve fanin calismasini kontrol
edin.

Sogutma blogu kanatlarinda birikmis toz
olup olmadigini kontrol edin.

Kontrol Unitesinin degistirilmesiicin ABB
servis temsilcisi ile temasa gegin.

A4A9

Sogutma

Surtct moduli asiri sicakhgi.

Ortam sicakligini kontrol edin. 40°C'yi
(104°F) asarsa, yuk akiminin stirtciinin
disirilmis yik kapasitesini asmadigind-
an emin olun. ilgili Donanim kilavuzuna
bakin.

Surtict moduli sogutma hava akisini ve
fan ¢calismasini kontrol edin.
Kabininicinde ve striicii modili sogutma
blogunda birikmis toz olup olmadigini
kontrol edin. Gerektiginde temizleyin.

A4BO

Asiri sicaklik

Gug¢ Unitesi sicakhigi asiri.

Ortam kosullarini kontrol edin.

Hava debisini ve fanin ¢alismasini kontrol
edin.

31.36 Yardimci fan hata baypasi (mevc-
utsa) ayarini kontrol edin.

Sogutma blogu kanatlarinda birikmis toz
olup olmadigini kontrol edin.

Motor gucund surictu gucuyle karsil-
astirin.

Bkz. ASEA Olgiim devresi sic-

akhgi (sayfa 568).

A4B1

Asiri sicaklik
farki

Farkh fazlardakiIGBT'ler arasinda yiiksek
sicakhk farki.

Motor kablosunu kontrol edin.

Surict modullerinin sogutmasini kontrol
edin.

Yardimci kodu kontrol edin (XXXY YYZZ
formati). “XXX” farkin kaynagini belirtir
(0: Tek modiil, faz IGBT'leri arasindaki
fark, 1: paralel bagh moddller, tim
modoullerin tim IGBT'leri arasindaki min-
imum maksimum farki, 2: paralel bagl
modiiller, yardimci gli¢ besleme kartlari
arasindaki minimum maksimum farki).
Paralel bagh modullerde, “Y YY” enyuksek
sicakligin hangi BCU kontrol tGinitesi kan-
alindan dl¢uldaguna belirtir. “ZZ” fazi
belirtir (0: tek modul, 1: U-fazi [paralel
baglanti], 2: V fazi [paralel baglanti], 3: W-
fazi [paralel baglanti]).

A4F6

IGBT sicakhgi

Surici IGBT sicakhgi asirt yiksek.

Ortam kosullarini kontrol edin.
Hava debisini ve fanin ¢calismasini kontrol
edin.
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Kod (on
altih)

Olay ad1 /
Yardimac kod

Neden

Yapilmasi gerekenler

Sogutma blogu kanatlarinda birikmis toz
olup olmadigini kontrol edin.

Motor gicind sidriict guctyle karsil-
astirin.

A580

PU iletisimi

Suruct kontrol Unitesi ve gi¢ Unitesi ar-
asinda iletisim hatalari tespit edildi.

Suruci kontrol Unitesi ve glic Unitesi ar-
asindaki baglantilar kontrol edin.
Yardimci kodu kontrol edin (XXXY YYZZ
formati). Paralel bagh modillerde, “Y YY”
etkilenen BCU kontrol Gnitesi kanalini
belirtir (0: yayin). “ZZ” hata kaynagini
belirtir (8: PSL baglantisinda aktarim
hatalari [bkz. "XXX"], 9: FIFO vericisi uyari
limitine ulasildr). “XXX” iletim hatasi
yonuni ve ayrintili uyari kodunu belirtir
(0: Rx/haberlesme hatasi, 1: Tx/Reed-
Solomon sembol hatasi, 2: Tx/senkroniz-
asyon yok hatasi, 3: Tx/Reed-Solomon
dekoder arizalari, 4: Tx/Manchester
kodlama hatalarr).

PSL2 veri gunliguni okuyun. Drive
Composer pro’da A580 hatasinin zaman
damgasini kontrol edin. Ayni tarih ve sa-
atteki gunligu yikleyin. Dosya
acildiginda, “Hata gunligini goster”
secenedini tiklayin.

Gu¢ Unitesi donanimini segin.

A581

Fan

Sogutma fani geribildirimi eksik.

95.20 HW opsiyon word'l 1, 14. bitin ay-
arini kontrol edin.

Fani tanimlamak i¢in yardimci kodu
kontrol edin. Kod O ana fan 1'i ifade eder.
Diger kodlar (XYZ formati): “X” durum
kodunu belirtir (1: ID calismasi, 2: normal).
“Y” BCU'ya bagh olan ¢evirici modulunin
dizinini belirtir (0...n, ZCU kontrol Unitel-
eri i¢in her zaman 0). “Z” fanin dizinini
belirtir (1: Ana fan 1, 2: Ana fan 2, 3: Ana
fan 3).

Modyillerin 0’dan baslayarak kodlandigina
dikkat edin. Ornegin, 101 kodu, modiil I'in
Ana fan l'inin (BCU kanali V1T/V1R'ye
bagl) ID run sirasinda hata verdigi anl-
amina gelir.

Fanin calismasini ve baglantisini kontrol
edin.

Arizaliysa degistirin.

A582

Yardimci fan
calismiyor

Yardimci sogutma fani (kontrol Ginitesinin
fan konektorlerine bagli olan) sikisti veya
baglantisi kesildi.

Yardimci kod fani tanimlar (1: Yardimci
fan 1, 2: Yardimci fan 2).

95.21 HW sec¢enekleri wordi 2 parametr-
esindeki yardimci fan denetimi se¢iminin
donanima uydugunu kontrol edin.
Surtct modilinin 6n kapaginin yerinde
ve sikistiriimis oldugundan emin olun.
Yardimci fanin/fanlarin ¢calismasini ve
baglantisini/baglantilarini kontrol edin.
Arizali fani degistirin.

A5A0

Guvenlik torku
kapali

Givenli moment kapama fonksiyonu
etkin, yani XSTO konektorine bagh giv-
enlik devresi sinyalleri kayip.

Guvenlik devresi baglantilarini kontrol
edin. Daha fazla bilgi i¢in, ilgili strtict
donanim el kitabina ve 31.22 STO gstrmi
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Kod (on |Olay adi/
altih) Yardimer kod Neden Yapilmasi gerekenler
¢lstrma/drdrma (sayfa 336) parametresin-
in aciklamasina bakin.
ASEA Olciim devresi | Suriicuniin dahili sicaklik élgiimilyle ilgili | Yardimci kodu kontrol edin (XXXY YYZZ
sicakhgi sorun. formati). “Y YY”, hatanin hangi BCU
kontrol Unitesi kanali Gizerinden alindigini
belirtir (ZCU kontrol Gnitesinde “0 00”).
“ZZ” konumu belirtir:
Kontrol programi versiyon 2.8x ve daha
yenileriile: 1: U fazi IGBT, 2: V fazi IGBT,
3: W fazi IGBT, 4: Gig¢ besleme karti, 5:
Gug birimi xINT karti, 6: Fren kesici, 7:
Hava girisi (TEMP3, X10), 8: du/dt filtresi
(TEMP2, X7),9: TEMP1 (X6) ACS880-x04LC
kasa R7i modulindeki gig kaynagi sog-
utma bloku.
Kontrol programi versiyonu 2.7x dahil bu
versiyona kadar: 1: U fazi IGBT, 2: V fazi
IGBT, 3: W fazi IGBT, 4: Gig birimi INT
karti, 5: Fren kesici, 6: Hava girisi, 7: Gii¢
besleme karti, 8: du/dt filtresi, FAh: Hava
giris sicak.
A5EB PU karti gli¢ Gigc Unitesi gu¢ besleme hatasi. Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gecin.
arizasl
ASEC PU dahili iletis- | Surtict kontrol Gnitesi ve glg Unitesi ar- | Strict kontrol Gnitesi ve glg Unitesi ar-
imi asinda iletisim hatalari tespit edildi. asindaki baglantilari kontrol edin.
A5ED Olgiim devresi | Giig Uinitesinin 6lgiim devresinde (analogd- | Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
ADC an dijitale donusturucu) sorun..
ASEE Olgiim devresi | Giig Uinitesinin akim veya gerilim Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gecin.
DFF 6lgiiminde sorun.
ASEF PU durum ger- | Cikis fazlarindan gelen durum geri bildir- | Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
ibldrm imi kontrol sinyalleri ile uyusmuyor.
A5FO0 Sarj geribildir- | Sarj etme devam ediyor. Bilgilendirici uyari. Cevirici Uniteyi basl-
imi atmadan Once sarj bitene kadar bekleyin.
Manuel sigorta anahtar kontroldri (xSFC)
ile sarj, iki dakika i¢cinde sonlandirilm-
alidir. Bu stirenin ardindan bir uyari ile sarj
direncinin hala bagh oldugu bildirilir.
A5F3 Anahtarlama | Sinirh degistirme frekansi (6r. 95.15 par- | Bilgilendirici uyari.
frekansi talep | ametresiyle) nedeniyle istenen ¢ikis frek-
edilenin altinda | ansinda uygun motor kontroltine ulasilam-
adl.
A5F4 Kontrol Unitesi  Kontrol tnitesinin pili zayif. Kontrol Unitesini deg@istirin.
bataryasi Bu uyari 31.40 parametresiyle bastirilabil-
ir.
A682 Flash silme hizi | Flas bellek (bellek Unitesindeki) cok sik | 96.7 parametresi tarafindan gereksiz

asildi

silinerek bellegin &mruni riske atiyor.

parametre kaydetmelerinden veya
dongusel parametre yazmalarindan (par-
ametreler Gzerinden kullanici kaydedicis-
ini tetiklemek gibi) kaginin.

Yardimci kodu kontrol edin (XYYY YZZZ
formati). “X” uyarinin kaynagini belirtir
(1: genel flas silme denetimi). “ZZZ” uy-
aryl olusturan flas alt sektér numarasini
belirtir.
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Kod (on |Olay adi/

altih) Yardimer kod Neden Yapilmasi gerekenler

A683 Gugc Unitesine | Gug Unitesine veri kaydetmede bir hata. | Yardimci kodu kontrol edin. Her kod igin
data kaydediliy- asagida verilmis olan eylemlere bakin.
or

0,1 Bir hata kaydetmenin baslatiimasini Suricunun enerjisini kapatip acin. Kontrol
onlayor. Unitesine harici olarak glg¢ saglanirsa,
ayrica kontrol Unitesini yeniden baslatin
(96.8 Kontrol karti yuikleme parametresini
kullanarak veya gug¢ cevrimi yaparak).
Sorun devam ediyorsa, yerel ABB temsilc-
isi ile iletisime gecin.

2 Yazma hatasi. Surucunun enerjisini kapatip acin. Kontrol
Unitesine harici olarak glg¢ saglanirsa,
ayrica kontrol tnitesini yeniden baslatin
(96.8 Kontrol karti yukleme parametresini
kullanarak veya gug¢ ¢cevrimi yaparak).
Sorun devam ediyorsa, yerel ABB temsilc-
isi ile iletisime gecin.

AG84 SD karti SD kartini depolamada kullanilan SD Yardimci kodu kontrol edin. Her kod igin

kartina iliskin hata (yalnizca BCU kontrol | asagida verilmis olan eylemlere bakin.
Unitesi).

0 SD karti yok. BCU kontrol Uinitesinin SD CARD yuvasina
uyumlu, yazilabilir bir SD kart yerlestirin.

1 SD karti yazmaya karsi korumal. BCU kontrol nitesinin SD CARD yuvasina
uyumlu, yazilabilir bir SD kart yerlestirin.

2 SD karti okunamiyor. BCU kontrol tUinitesinin SD CARD yuvasina
uyumlu, yazilabilir bir SD kart yerlestirin.

3 SD karti baslatma basarisiz oldu. BCU kontrol Ginitesinin SD CARD yuvasina
uyumlu, yazilabilir bir SD kart yerlestirin.

A685 Gugc kesintisi | Cok sik gu¢ kaybi kaydetme talep edildi. | Besleme gerilimini kontrol edin.
kaydi Sinirh kaydetme araligi nedeniyle, talepl-

erden bazilari kaydetmeyi tetiklememekt-
edir ve gug kaybi verileri kaybolabilir.
Buna DC gerilimi dalgalanmasi neden
olmus olabilir.

A686 Saglama uy- Hesaplanan parametre saglama toplami | Tim gerekli onaylanmis (referans) sagl-
usmazhgi herhangi bir etkinlestirilmis referans ama toplamlarinin (96.56...96.59) 96.55

saglama toplamiyla eslesmiyor. Saglama kontrol wordu icinde etkinlestir-
ildigini kontrol edin.
Parametre yapilandirmasini kontrol edin.
96.55 Saglama kontrol wordi parametr-
esini kullanarak bir saglama toplami par-
ametresini etkinlestirin ve gercek sagl-
amatoplamini o parametreye kopyalayin.

AB87 Saglama yapil- | Parametre saglama toplami uyusmazhgi | Ozelligi yapilandirmak igin yerel ABB
andirmasi icin bir eylem tanimlandi, ancak dzellik | temsilcinizle baglantiya gecin veya 6zelligi

yapilandiriimadi. 96.54 Saglama islemi parametresinde
devre disi birakin.

A688 Parametre esl- | Drive customizer'da olusturulan param- | Bkz. Drive customizer PC tool user’s
eme yapil- etre esleme tablosunda ¢ok fazla veri. manual (3AUA0000104167 [Ingilizce]).
andirmasi

A689 Eslenmis par- | Parametre de@eri, r. parametre eslesme | Parametre 6lceklendirmesini ve formatini

ametre degeri
kesildi

tablosunda (Drive customizer'da olustur-
ulur) belirtilen 6lgeklendirme tarafindan
kalicilastinlidi

parametre eslesme tablosunda kontrol
edin. Bkz. Drive customizer PC tool user’s
manual (3AUA0000104167 [Ingilizce]).
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Kod (on
altih)

Olay adh /
Yardimac kod

Neden

Yapilmasi gerekenler

AGA4

Motor nominal
degeri

Motor parametreleri yanlis ayarlandi.
Surict dogru sekilde boyutlandiriimadi.

Yardimci kodu kontrol edin. Her kod igin
asagida verilmis olan eylemlere bakin.

Kayma frekansi ¢ok kuguk.

Senkron ve nominal hizlar ¢ok farkh.

Nominal hiz 1 kutup ¢iftli senkron hizdan
daha yuksek.

Nominal akim, limitlerin disinda.

Nominal gerilim limitlerin disinda.

Mekanik nominal gug, elektrik aktif
giciinden fazla.

Nominal guii¢, nominal hiz ve momentle
tutarh degil.

Gruplar 98 ve 99'daki motor konfigurasy-
on parametrelerinin ayarlarini kontrol
edin.

Surdictiiniin, motor igin dogru sekilde
boyutlandiriimis olup olmadigini kontrol
edin.

Gruplar 98 ve 99'daki motor konfigurasy-
on parametrelerinin ayarlarini kontrol
edin.

Surdicuniin, motor icin dogru sekilde
boyutlandiriimis olup olmadigini kontrol
edin.

Gruplar 98 ve 99'daki motor konfigurasy-
on parametrelerinin ayarlarini kontrol
edin.

Surdiciniin, motor icin dogru sekilde
boyutlandiriimis olup olmadigini kontrol
edin.

Gruplar 98 ve 99'daki motor konfigurasy-
on parametrelerinin ayarlarini kontrol
edin.

Surdctiniin, motor igin dogru sekilde
boyutlandiriimis olup olmadigini kontrol
edin.

Gruplar 98 ve 99'daki motor konfigurasy-
on parametrelerinin ayarlarini kontrol
edin.

Surdicuniin, motor icin dogru sekilde
boyutlandiriimis olup olmadigini kontrol
edin.

Gruplar 98 ve 99'daki motor konfigurasy-
on parametrelerinin ayarlarini kontrol
edin.

Surdictiiniin, motor igin dogru sekilde
boyutlandiriimis olup olmadigini kontrol
edin.

Gruplar 98 ve 99'daki motor konfigurasy-
on parametrelerinin ayarlarini kontrol
edin.

Suricinin, motor igin dogru sekilde
boyutlandiriimis olup olmadigini kontrol
edin.

AGAS

Motor verisi
yok

Grup 99 parametreleri ayarlanmadi.

Gerekli tum grup 99 parametrelerinin ay-
arlanmis olup olmadigini kontrol edin.

Not: Bu uyarinin baslangi¢ta gérinmesi
ve motor verileri girilene kadar devam
etmesi normaldir.

AGAG

Gerilim kategor-
isi secilmedi

Besleme gerilimi tanimlanmad.

95.1 Besleme gerilimi parametresinde
besleme gerilimini ayarlayin.

AGBO

Kullanici kilidi
acik

Kullanici kilidi agik, yani kullanici kilidi
konfigurasyon parametreleri
96.100...96.102 goralir.

96.2 Parola parametresine gecersiz bir
parola girerek kullanici kilidini kapatin.
Bkz. b6lum Kullanici kilidi (sayfa 102).
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Kod (on
altih)

Olay ad1 /
Yardimac kod

Neden

Yapilmasi gerekenler

A6B1

Kullanici parol-
asl| onaylanm-
adi

96.100 parametresine yeni bir parola gir-
ilmis ama 96.101 parametresinde dogrul-
anmamis.

96.101 parametresine ayni kodu girerek
yeni parolayi dogrulayin. iptal etmek icin,
yeni kodu dogrulamadan kullanici kilidini
kapatin. Bkz. bélim Kullanici kil-

idi (sayfa 102).

A6D1

FBA A prmtr
uysmz|

Surucu, bir PLC tarafindan istenen bir
islevsellige sahip degdil veyaistenen islevs-
ellik etkinlestiriimemis.

PLC programlamasini kontrol edin.

50 Endt ag sstm adpt (FBA) ve 51 FBA A
ayarlari parametre gruplarinin ayarlarini
kontrol edin.

A6D2

FBA B Param-
etresi uyusm-
azhgi

Siricd, bir PLC tarafindan istenen bir
islevsellige sahip degil veyaistenen islevs-
ellik etkinlestiriimemis.

PLC programlamasini kontrol edin.

50 Endt ag sstm adpt (FBA) ve 54 FBA B
ayarlari parametre gruplarinin ayarlarini
kontrol edin.

AGDA

Referans kayn-
agi parametriz-
asyonu

Bir referans kaynagi ayni anda birden ¢cok
parametreyle farkl tnitelere baghdir.

Referans kaynagi secimi parametrelerini
kontrol edin.

Yardimci kodu kontrol edin (XXYY 00Z2Z
formati). “XX” ve “YY”kaynag@in baglandigi
iki parametre grubunu temsil eder (01 =
hiz referans zinciri [22.11, 22.12, 22.15,
22.17], 02 =frekans referans zinciri [28.11,
28.12], 03 = moment referans zinciri
[26.11, 26.12, 26.16], 04 = diger moment
ile ilgili parametreler [26.25, 30.21, 30.22,
44.9], 05 = proses PID kontrollu parametr-
eleri [40.16, 40.17, 40.50, 41.16, 41.17,
41.50]). “ZZ” gakisan referans kaynagini
gOsterir (01...0E = parametre grubu 3'teki
dizin, 33 = proses PID kontrol, 3D =
motor potansiyometresi, 65 = All, 66 =
Al2, 6F = frekans girisi).

ABE5

Al 6lcilebilirligi

Bir analog girisin akim/gerilim donanim
ayari parametre ayarlari ile uyusmuyor.

Yardimci kodu kontrol edin. Kod, ayarlari
¢akisan analog girisini belirtir.

Donanim ayarini (suriict kontrol Unites-
inde) yapinyada12.15/12.25 parametres-
ini ayarlayin.

Not: Donanim ayarlarindaki herhangi bir
degisikligi gecerli kilmak i¢in kontrol
kartinin yeniden baslatiimasi (gii¢ cevrimi
yapilarak ya da 96.8 Kontrol karti ytikleme
parametresi ile) gerekir.

AGEG6

ULC yapil-
andirmasi

Kullanici yik egrisi konfigiirasyon hatasi.

Yardimci kodu kontrol edin (XXXX ZZZZ
formati). “ZZZZ” sorunu gosterir (her bir
kod icin asagidaki eylemlere bakin).

0000

0001

0002

Hiz noktalar tutarsiz.

Frekans noktalari tutarsiz.

Dusuk yuk noktasi asiri yuk noktasinin
Uzerinde.

Her bir hiz noktasinin (parametreler
37.11...37.15) 6nceki noktadan daha
yuksek bir degere sahip oldugunu kontrol
edin.

Her bir frekans noktasinin (parametreler
37.16...37.20) 6nceki noktadan daha
yuksek bir degere sahip oldugunu kontrol
edin.

Her bir asir yuk noktasinin (parametreler
37.31...37.35) karsllik gelen dusiuk yuk
noktasindan (37.21...37.25) daha ytiksek
bir degere sahip oldugunu kontrol edin.
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Kod (on
altih)

Olay adh /
Yardimac kod

Neden

Yapilmasi gerekenler

0003

Asiri yuk noktasi dusuk yuk noktasinin
altinda.

Her bir asir yik noktasinin (parametreler
37.31...37.35) karsllik gelen dusik yuk
noktasindan (37.21...37.25) daha yuksek
bir degere sahip oldugunu kontrol edin.

A780

Motorundurm-
asl

Motor, 6rnegin asir yik veya yetersiz
motor guicl sebebiyle durma bdélgesinde
calisiyor.

Motor yikunt ve striciiniin nominal
degerlerini kontrol edin.

Hata fonksiyon parametrelerini kontrol
edin.

A781

Motor fani

Harici fandan geribildirim alinmadi.

Motor fan kontrolu ile harici fani (veya
kontrol edilen diger ekipmani) kontrol

edin.

35.100...35.106 parametrelerinin ayarl-
arini kontrol edin.

A782

FEN sicakligi

+  FEN-xx enkoder arabirimine bagli
sicaklik sensori (KTY veya PTC) kull-
anilirken sicaklik 6lgiminde hata.

+  FEN-01 enkoder arabirimine bagl
KTY sensoru kullanilirken sicaklik
6lcimuinde hata.

» 35.11 Sicaklik 1 kaynagi / 35.21 Sic-
aklik 2 kaynag! parametre ayarinin
gercek enkoder arabirim kurulumuna
uygun oldugunu kontrol edin.
91.21ve 91.24 parametrelerinin ayarl-
arini kontrol edin. Karsilik gelen
moduliin 91.11...91.14 parametreler-
inde etkinlestirildigini kontrol edin.
Ayarlardaki degisiklikleri gecerli
kilmak i¢in 91.10 Enkoder prmtrs
yenlme parametresini kullanin.

FEN-01, KTY sensori ile sicaklik
6lciimiuni desteklemiyor. PTC
sensoru ya da bir baska enkoder ar-
abirimi moduld kullanin.

A783

Motor asiri
yuku

Motor sicakligi ¢ok yiksek.

Asir1 yukli motoru kontrol edin.

Motor asir1 ytk fonksiyonu i¢in kullanilan
parametreleri ayarlayin (35.51...35.53) ve
35.55...35.56

A791

Fren direnci

Fren direnci arizali veya bagh degil.

Bir fren direnci bagh oldugunu kontrol
edin.
Fren direncinin durumunu kontrol edin.

A793

BR asiri sic-
akhgi

Fren direnci sicakhgi, 43.12 Fren direnci
uyari limiti parametresi tarafindan
tanimlanan uyari limitini asti.

Siriclyt stop edin. Direncin sogumasini
bekleyin.

Direng asir1 yuk koruma fonksiyonu ayarl-
arini kontrol edin (parametre grubu 43
Fren kesici).

Uyari limiti ayarini kontrol edin, 43.12 Fren
direnci uyari limiti parametresi.

Direncin uygun sekilde boyutlandiriidigini
kontrol edin.

Fren déngusinin izin verilen limitler ig-
inde oldugundan emin olun.

A794

BR verileri

Fren direnci verisi girilmedi.

Direnc verisi ayarlarinin biri veya birden
fazlasi (43.8...43.10 parametreleri) yanlis.
Parametre yardimci kod tarafindan belirl-
enir.

0000 0001

0000 0002
0000 0003

Direnc¢ degeri ¢cok dusuk.

Termik zaman sabiti verilmedi.
Maksimum surekli guc verilmedi.

43.10 parametresinin degerini kontrol
edin.

43.8 parametresinin degerini kontrol edin.
43.9 parametresinin degerini kontrol edin.
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Kod (on |Olay adi/

altih) Yardimer kod Neden Yapilmasi gerekenler

A797 Hiz geribildir- | Hizgeri bildirim konfiglrasyonu degistir- | Yardimci kodu kontrol edin (XXYY Z2ZZZ
imiyapilandirm- | ildi. formati). “XX” enkoder arabirim
asl modulinidn sayisini belirler (01:

91.11/91.12,02: 91.13/91.14), “YY” enkod-
eri belirler (01: 92 Enkoder 1 yapilandirm-
asl,:02: 93 Enkoder 2 yapilandirmasi).
“ZZ7Z7Z” sorunu gosterir (her bir kod icin
asagidaki eylemlere bakin).
0001 Belirtilen yuvada adaptor bulunamadi. | Moduil konumunu kontrol edin (91.12 veya
91.14).
0002 Tespit edilen arabirim moduli parametre | Modul tipini (91.11 veya 91.13) duruma
ayari ile uyusmuyor. gore (91.2 veya 91.3) kontrol edin.
0003 Mantik stirimi ¢ok eski. Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
0004 Yazilim strimu ¢ok eski. Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
0006 Enkoder tipi, arabirim modulu tipiyle uy- | Modul tipini (91.11 veya 91.13) enkoder
umsuz. tipine gore (92.1 veya 93.1) kontrol edin.
0007 Adaptor konfigure edilmemis. Modul konumunu kontrol edin (91.12 veya
91.14).
0008 Hiz geri bildirim konfiglrasyonu degistir- | Ayarlardaki degisiklikleri gecerli kilmak
ildi. icin 91.10 Enkoder prmtrs yenlme param-
etresini kullanin.
0009 Enkoder modulu i¢in enkoder konfigure |92 Enkoder 1yapilandirmasiveya 93 Enk-
edilmedi.. oder 2 yapilandirmasi grubunda enkoderi
yapilandirin.
O00A Var olmayan emulasyon girisi. Giris secimini kontrol edin (91.31 veya
91.41).
00o0oB Eko secilen giris (6rnegin, ¢dzliciiveya | Giris se¢imini (91.31veya 91.41), arabirim
mutlak enkoder) tarafindan desteklenm- | modiilii tipini ve enkoder tipini kontrol
iyor. edin.
00oocC Surekli modda emulasyon desteklenmiy- | Giris secimini (91.31 veya 91.41) ve seri
or. baglanti modu (92.30 veya 93.30) ayarl-
arini kontrol edin.

A798 Enkoder secen- | Enkoder geribildirimi gercek geri bilidirim | Enkoderin 90.41 veya 90.51 parametres-
egi iletisim olarak kullaniimadi veya dl¢ilen motor |inde geribildirim kaynagi olarak segildig-
kaybi geribildirimi kayip (ve 90.45/90.55 param- | ini kontrol edin.

etresi Uyari olarak ayarlandi). Arabirim modulinin yuvaya uygun sek-
ilde takildigini kontrol edin.
Enkoder arabirim moddllerinin veya yuva
konektorlerinin hasar gérmemis oldug-
undan emin olun. Sorunun yerini tespit
etmek icin, moduli farkli bir yuvaya
takmayi deneyin.
Modiil, FEA-03 genisletme modiiliine
takilmissa, fiber optik baglantilari kontrol
edin.
Yardimci kodu kontrol edin (XXXX YYYY
formati). “YYYY” sorunu gésterir (her bir
kod icin asagidaki eylemlere bakin).
0001 Enkoder yapilandirma mesajina yanit Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gecin.
vermede basarisiz oldu.
0002 Adaptor gozcisti devre disi birakma Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gecin.
mesajina yanit vermede basarisiz oldu.
0003 Adaptor gdzcisi devreye alma mesajina | Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
yanit vermede basarisiz oldu.
0004 Adaptor yapilandirma mesajina yanit Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gecin.

vermede basarisiz oldu.
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Kod (on
altih)

Olay adh /
Yardimac kod

Neden

Yapilmasi gerekenler

0005

0006

Mesajlari hizlandirmak ve konumlandirm-
akicin ¢ok fazla basarisiz olmus yanitvar.

DDCS siirtictist basarisiz oldu.

Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.

Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.

A799

Har I/0 ilet
kaybi

Parametreler ile belirlenen G/C ilave
modulu tipleri tespit edilen yapilandirm-
aya uygun degil.

Yardimci kodu kontrol edin (XXYY YYYY
formati). “XX” G/C genisletme modulinin
sayisini belirler (01: parametre grubu 14
1/0 uzatma modult 1, 02: 15 I/0 uzatma
modili 2, 03: 16 I/0 uzatma modili 3).
“YY YYYY” sorunu gosterir (her bir kod
icin asagidaki eylemlere bakin).

00 0001

00 0002

00 0003

00 0004

Modiille iletisim basarisiz oldu.

Modul bulunamadi.

Modiiliin konfigirasyonu basarisiz oldu.

Modiiliin konfigirasyonu basarisiz oldu.

Moddlin yuvaya uygun sekilde takildigini
kontrol edin.

Modulun veya yuva konektorinin hasar
gormemis oldugundan emin olun.
Modulu baska bir yuvaya monte etmeyi
deneyin.

Modyillerin tip ve konum ayarlarini kontrol
edin (14.1/14.2,15.1/15.2 veya 16.1/16.2
parametreleri).

Moddlun yuvaya uygun sekilde takildigini
kontrol edin.

Modulun veya yuva konektorinin hasar
gormemis oldugundan emin olun.
Modulu baska bir yuvaya monte etmeyi
deneyin.

Modyillerin tip ve konum ayarlarini kontrol
edin (14.1/14.2,15.1/15.2 veya 16.1/16.2
parametreleri).

Moddlin yuvaya uygun sekilde takildigini
kontrol edin.

Moduliin veya yuva konektoriniin hasar
gormemis oldugundan emin olun.
Modulu baska bir yuvaya monte etmeyi
deneyin.

Moddllerin tip ve konum ayarlarini kontrol
edin (14.1/14.2,15.1/15.2 veya 16.1/16.2
parametreleri).

Moddlun yuvaya uygun sekilde takildigini
kontrol edin.

Moduliin veya yuva konektoriiniin hasar
gormemis oldugundan emin olun.
Modulu baska bir yuvaya monte etmeyi
deneyin.

A79B

BC kisa devresi

Fren kiyici IGBT'de kisa devre.

Harici ise, fren kiyiciyl degistirin. Dahili
kiyici bulunan siriculerin ABB'ye geri
gonderilmesi gerekir.

Fren direncinin bagl ve hasarsiz oldug-
undan emin olun.

A79C

BC IGBT agsiri
sicakhgi

Fren kiyici IGBT sicakhgi dahili uyari limit-
ini asti.

Kiyiclyl sogumaya birakin.

Ortam sicakliginin asiri olup olmadigini
kontrol edin.

Sogutma fani arizasi olup olmadigini
kontrol edin.

Hava akisinda engel olup olmadigini
kontrol edin.

Pano boyutlandirmasini ve sogutmasini
kontrol edin.
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Kod (on
altih)

Olay ad1 /
Yardimac kod

Neden

Yapilmasi gerekenler

Direnc asir yuk koruma fonksiyonu ayarl-
arini kontrol edin (43.6...43.10 parametr-
eleri).

Kullanilan kiyici igin izin verilen minimum
direng degerini kontrol edin.

Fren déngusunin izin verilen limitler ig-

inde oldugundan emin olun.

Surucu besleme AC geriliminin limitlerin
Uzerinde olmadigini kontrol edin.

A7Al

Mekanik fren
kapanma ariz-
asl

Fren kapatma sirasinda mekanik fren
onayinin durumu beklenen sekilde degil.

Mekanik fren baglantisini kontrol edin.
44 Mekanik fren kontrolli parametre grub-
undaki mekanik fren ayarlarini kontrol
edin.

Onay sinyalinin gergek fren durumuna
uygun oldugunu kontrol edin.

ATA2

Mekanik fren
acilma arizasi

Fren agma sirasinda mekanik fren on-
ayinin durumu beklenen sekilde degil.

Mekanik fren baglantisini kontrol edin.
44 Mekanik fren kontroll parametre grub-
undaki mekanik fren ayarlarini kontrol
edin.

Onay sinyalinin gergek fren durumuna
uygun oldugunu kontrol edin.

ATAS

Mknk fren
aclmsnizin
vrimyr

Mekanik fren agma kosullari karsilanamiy-
or (6rnegin, 44.11 Freni kapali tut param-
etresi tarafindan frenin acilmasi engell-
enmis durumda).

44 Mekanik fren kontroll parametre grub-
undaki mekanik fren ayarlarini (6zellikle
44.11 Freni kapali tut) kontrol edin.
Onay sinyalinin (mevcut ise) gercek fren
durumuna uygun oldugunu kontrol edin.

ATAA

FIO-11 Al Par-
ametreleri

Bir analog girisin (bir G/C genisletme
modulu Uzerinde) donanim akimi/gerilimi
ayari parametre ayarlarina uygun degil.

Yardimci kodu kontrol edin (XX00 00YY
formati). “XX” G/C genisletrme modulinin
sayisini belirler (01: parametre grubu 14
1/0 uzatma modiili 1, 02: 15 1/0 uzatma
moduli 2, 03: 16 I/0 uzatma modulu 3).
“YY” moduliin analog girisini belirler.
Ornegin, G/C genisletme modiilii 1'in an-
alog girisi All'de (yardimci kod 0100
0000), modiuldeki donanim akim/gerilim
ayari 14.29 parametresiyle gosterilir.
14.30 karslilik gelen parametre ayaridir.
Uyumsuzlugu gidermek icin, ya moduldeki
donanim ayarini ya da parametreyi ayarl-
ayin.

Not: Donanim ayarlarindaki herhangi bir
degisikligi gecerli kilmak i¢in kontrol
kartinin yeniden baslatiimasi (gii¢ cevrimi
yapilarak ya da 96.8 Kontrol karti ytikleme
parametresi ile) gerekir.

A7TAB

Uzanti 170
yapilandirma
arizasi

Parametreler ile belirlenen G/C genisl-
etme moddli tipleri ve konumlari tespit
edilen konfiglirasyona uygun degil.

Modlillerin tip ve konum ayarlarini kontrol
edin (14.1,14.2,15.1,15.2,16.1 ve 16.2 par-
ametreleri).

Modullerin uygun sekilde takildigini
kontrol edin.

Yardimci kodu kontrol edin. Bkz. Drive
application programming (IEC 61131-3)
(3AUA0000127808 [ingilizce]).

A7BO

Motor hizi ger-
ibildirimi

Motor hizi geri bildirimi alinmiyor.

Yardimci kodu kontrol edin (XXYY ZzZzZZ
formati). “XX” enkoder arabirim
modultnin sayisini belirler (O1:
91.11/91.12, 02: 91.13/91.14), “YY” enkod-
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Kod (on |Olay adi/
altih) Yardimer kod Neden Yapilmasi gerekenler
eri belirler (01: 92 Enkoder 1 yapilandirm-
asl1,:02: 93 Enkoder 2 yapilandirmasi).
“ZZ7Z7” sorunu gosterir (her bir kod icin
asagidaki eylemlere bakin).

0001 Motor digli tanimi gecgersiz veyalimitlerin | Motor disli ayarlarini kontrol edin (90.43
disinda. ve 90.44).

0002 Enkoder konfigure edilmemis. Enkoder ayarlarini kontrol edin (92 Enkod-

er 1 yapilandirmasi veya 93 Enkoder 2
yapilandirmasi).

Ayarlardaki her tirli degisikligi gecerli
kilmak i¢in 91.10 Enkoder prmtrs yenlme
parametresini kullanin.

0003 Enkoder ¢alismayi birakti. Enkoder durumunu kontrol edin.

0004 Enkoder kaymasi tespit edildi. Enkoder ve motor arasindaki kaymay!

kontrol edin.
A7B1 Yuk hizi gerib- | YUk hizi geri bildirimi alinmiyor. Yardimci kodu kontrol edin (XXYY Z2ZZZ

ildirimi formati). “XX” enkoder arabirim
modulinun sayisini belirler (01:
91.11/91.12, 02: 91.13/91.14), “YY” enkod-
eri belirler (01: 92 Enkoder 1 yapilandirm-
asl1,:02: 93 Enkoder 2 yapilandirmasi).
“ZZZ7Z7” sorunu gosterir (her bir kod icin
asagidaki eylemlere bakin).

0001 Yk disli tanimi gegersiz veya limitlerin | YUk disli ayarlarini kontrol edin (90.53 ve
disinda. 90.54).

0002 Besleme sabiti tanimi gecersiz veya limitl- | Besleme sabiti ayarlarini kontrol edin
erin disinda. (90.63 ve 90.64).

0003 Enkoder ¢alismay! birakti. Enkoder durumunu kontrol edin.

0004 Enkoder kaymasi tespit edildi. Enkoder ve motor arasindaki kaymayi

kontrol edin.
A7C1 FBA A iletisimi | Surtict ile haberlesme adaptér modulld A | Haberlesme iletisim durumunu kontrol

veya PLC ile haberlesme adaptér modulu | edin.

A arasindaki dongisel iletisim kayboldu. | Haberlesme arabiriminin kullanici belgel-
erine bakin.
<50 Endt ag sstm adpt (FBA), 51 FBA A
ayarlari, 52 FBA A veri girisi ve 53 FBA A
veri ¢cikisl parametre gruplarinin ayarlarini
kontrol edin.
Kablo baglantilarini kontrol edin.
lletisim master cihazininiletisim saglayip
saglayamadigini kontrol edin.

0002 Adaptdr ve suriict arasinda iletisim probl- | Adaptdr ve surtict arasindaki iletisim
emi. baglantilarini kontrol edin.

0004 Adaptor ile PLC arasinda iletisim probl- | Adaptor ve PLC arasindaki iletisim bagl-
emi veya parametreler 51.27 FBA A par | antilarini kontrol edin. Parametreleri
yenileme parametresi ile yenilendi. yenilemek igin 51.27 FBA A par yenileme

parametresiyle stop gerceklestirin.

0005 Haberlesme iletisim adaptori ile iletisim | Haberlesme iletisim adaptorini kontrol
kayboldu. edin.

Diger yardimci | Bilinmeyen dahili sorunlar. Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gecin.
kod degeri
A7C2 FBA B iletisimi | Suriict ile haberlesme adaptér moduli B | Haberlesme iletisim durumunu kontrol

veya PLC ile haberlesme adaptér modulu
B arasindaki dongusel iletisim kaybolmus.

edin.
Haberlesme arabiriminin kullanici belgel-
erine bakin.
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Kod (on
altih)

Olay ad1 /
Yardimac kod

Neden

Yapilmasi gerekenler

50 Endt ag sstm adpt (FBA) parametre
grubu ayarlarini kontrol edin.

Kablo baglantilarini kontrol edin.
iletisim master cihazinin iletisim saglayip
saglayamadigini kontrol edin.

0002

0004

0005

Diger yardimci
kod degeri

Adaptdr ve suriict arasindailetisim probl-
emi.

Adaptdr ile PLC arasinda iletisim probl-
emi veya parametreler 51.27 FBA A par
yenileme parametresi ile yenilendi.

Haberlesme iletisim adaptoriile iletisim
kayboldu.
Bilinmeyen dabhili sorunlar.

Adaptor ve surtcl arasindaki iletisim
baglantilarini kontrol edin.

Adaptdr ve PLC arasindaki iletisim bagl-
antilarini kontrol edin. Parametreleri
yenilemek igin 51.27 FBA A par yenileme
parametresiyle stop gerceklestirin.
Haberlesme iletisim adaptérind kontrol
edin.

Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.

A7CA

DDCS kntrlriilt
kaybi

Sirtci ve harici kontrolor arasindaki
DDCS (fiber optik) iletisimi kayip.

Kontroldriin durumunu kontrol edin.
Kontroldrin kullanici belgelerine bakin.
60 DDCS iletisimi parametre grubunun
ayarlarini kontrol edin.

Kablo baglantilarini kontrol edin. Gerek-
irse, kablolari degistirin.

A7CB

M/F iletisim
kaybi

Master/follower iletisimi kayip.

Yardimci kodu kontrol edin. Kod, mast-
er/follower baglantisinda hangi nod adr-
esinin (her bir siirictide 60.2 parametres-
iyle tanimlanan) etkilendigini gosterir.
60 DDCS iletisimi parametre grubunun
ayarlarini kontrol edin.

FDCO modilunde (varsa), DDCS baglanti
anahtarinin O (KAPALI) olarak ayarlanm-
amis oldugunu kontrol edin.

Kablo baglantilarini kontrol edin. Gerek-
irse, kablolari degistirin.

ATCE

EFB iletisim
kaybi

Dahili haberlesme (EFB) iletisiminde ilet-
isim kesintisi.

Haberlesme master durumunu (¢evrim-
ici/cevrimdisi/hata vb.) kontrol edin.
Kontrol birimindeki XD2D konektoriine
olan baglantilari kontrol edin.

ATE1

Enkoder

Enkoder hatasi.

Yardimci kodu kontrol edin (XXYY ZzZzZZ
formati). “XX” enkoder arabirim
modulunin sayisini belirler (01:
91.11/91.12, 02: 91.13/91.14), “YY” enkod-
eri belirler (01: 92 Enkoder 1 yapilandirm-
asl,:02: 93 Enkoder 2 yapilandirmasi).
“Z27277” sorunu gosterir (her bir kod igin
asagidaki eylemlere bakin).

0001

0002
0003

Kablo arizasi.

Enkoder sinyali yok.
Asiri hiz.

Enkoder kablosunun her iki ucunda iletk-
en sirasini kontrol edin.

Enkoder kablosunun topraklamasini
kontrol edin.

Enkoder 6nceden calisiyorduysa, enkod-
erde, enkoder kablosunda ve enkoder ar-
abirim moduliinde hasar olup olmadigini
kontrol edin.

Ayrica bkz. parametre 92.21 Enkoder
kablosu ariza modu.

Enkoderin durumunu kontrol edin.
Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gecin.
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Kod (on |Olay adi/
altih) Yardimer kod Neden Yapilmasi gerekenler
0004 Asiri frekans. Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
0005 Co6zucu ID run basarisiz oldu. Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
0006 Co6zucl asiri akim hatasi. Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
0007 Hiz 6lgceklendirme hatasi. Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
0008 Mutlak enkoder haberlesme hatasi. Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
0009 Mutlak enkoder baslatma hatasi. Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
0O00A Mutlak SSI enkoder yapilandirma hatasi. | Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
000B Enkoder dahili bir hata bildirdi. Enkoderin belgelerine bakin.
0ooocC Enkoder bir pil hatasi bildirdi. Enkoderin belgelerine bakin.
000D Enkoder, asiri hiz veya asiri hiz nedeniyle | Enkoderin belgelerine bakin.
azalan ¢ozinurlik bildirdi..
O0OE Enkoder bir konum sayaci hatasi bildirdi. | Enkoderin belgelerine bakin.
OO0O0F Enkoder dahili bir hata bildirdi. Enkoderin belgelerine bakin.
ATEE Kumanda pan- | Kontrol paneli (veya bilgisayar araci) PC araci ya dakontrol paneli baglantisini
eli kaybi haberlesmeyi birakti. kontrol edin.
Kontrol paneli konektérind kontrol edin.
Kullaniliyorsa, montaj platformunu
kontrol edin.
Kumanda panelinin baglantisini sokiinve
tekrar baglayin.
A880 Motor yatag! | Biracik slire zamanlayicisi veya bir deger | Yardimci kodu kontrol edin. Koda karsilik
sayacl tarafindan olusturulan uyari. gelen uyari kaynagini segin:
0: 33.13 Galistirma zamani 1 kaynagi
1: 33.23 Calistirma zamani 2 kaynagi
4: 33.53 Deger sayacl 1 kaynagi
5:33.63 Deger sayacl 2 kaynagi
A881 Cikis rolesi Bir y.kenar sayici tarafindan olusturulan | Yardimci kodu kontrol edin. Koda karsilik
uyarl. gelen uyari kaynagini segin:
Programlanabilir uyarilar: 2:33.33 Sinir sayaci 1 kaynagi
33.35 Sinir sayaci 1 uyari mesaji 3:33.43 Sinir sayaci 2 kaynag!.
33.45 Sinir sayacl 2 uyari mesaji
A882 Motor calisir | Bir y.kenar sayici tarafindan olusturulan | Yardimci kodu kontrol edin. Koda karsilik
uyart. gelen uyari kaynagini segin:
Programlanabilir uyarilar: 2:33.33 Sinir sayaci 1 kaynagi
33.35 Sinir sayaci 1 uyari mesaji 3: 33.43 Sinir sayaci 2 kaynagi.
33.45 Sinir sayacli 2 uyari mesajl
A883 Calistirma Bir y.kenar sayici tarafindan olusturulan | Yardimci kodu kontrol edin. Koda karsilik
sayIsl uyari. gelen uyari kaynagini segin:
Programlanabilir uyarilar: 2:33.33 Sinir sayaci 1 kaynagi
33.35 Sinir sayaci 1 uyari mesaji 3:33.43 Sinir sayaci 2 kaynag!.
33.45 Sinir sayacl 2 uyarl mesajl
A884 Ana kontaktor Bir y.kenar sayici tarafindan olusturulan | Yardimci kodu kontrol edin. Koda karsilik
uyart. gelen uyari kaynagini segin:
Programlanabilir uyarilar: 2:33.33 Sinir sayaci 1 kaynagi
33.35 Sinir sayaci 1 uyari mesaji 3: 33.43 Sinir sayaci 2 kaynag.
33.45 Sinir sayacl 2 uyarl mesajl
A885 DC sarji Bir y.kenar sayici tarafindan olusturulan | Yardimci kodu kontrol edin. Koda karsilik
uyart. gelen uyari kaynagini segin:
Programlanabilir uyarilar: 2: 33.33 Sinir sayaci 1 kaynagi
33.35 Sinir sayaci 1 uyari mesaji 3:33.43 Sinir sayaci 2 kaynag!.
33.45 Sinir sayaci 2 uyari mesajl
A886 AgmaZamanil Acik siire zamanlayicisi 1 tarafindan olust- | Uyarinin kaynagini kontrol edin (param-

urulan uyari.

etre 33.13 Calistirma zamani 1 kaynagi).
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K:;:1f3n \O(Larﬁ]a;:“/ kod Neden Yapilmasi gerekenler
A887 AgmaZamani 2 | Acik stire zamanlayicisi 2 tarafindan olust- | Uyarinin kaynagini kontrol edin (param-
urulan uyari. etre 33.23 Calistirma zamani 2 kaynag).
A888 Sinirsayaci 1 | Y.kenar sayici 1 tarafindan olusturulan | Uyarinin kaynagini kontrol edin (param-
uyart. etre 33.33 Sinir sayaci 1 kaynag).
A889 Sinir sayaci 2 | Y.kenar sayici 2 tarafindan olusturulan | Uyarinin kaynagini kontrol edin (param-
uyart. etre 33.43 Sinir sayaci 2 kaynagi).
A88A Deger sayaci 1 | Deger sayaci 1 tarafindan olusturulan uy- | Uyarinin kaynagini kontrol edin (param-
arl. etre 33.53 Deg@er sayacl 1 kaynagi).
A88B Deger sayaci 2 | Deger sayaci 2 tarafindan olusturulan Uyarinin kaynagini kontrol edin (param-
uyart. etre 33.63 Deger sayaci 2 kaynag).
A88C Cihaz temizligi | Bir agik stire zamanlayicisi tarafindan ol- | Yardimci kodu kontrol edin. Koda karsilik
usturulan uyari. gelen uyari kaynagini segin:
Programlanabilir uyarilar: 0: 33.13 Calistirma zamani 1 kaynag
33.14 Clstrm zmni 1 uyari mesajl 1: 33.23 Calistirma zamani 2 kaynagi
33.24 Clstrm zmn 2 uyri mesajl 10: 5.4 Fan baglama zamani sayaci.
A88D DC kondans- | Bir agik siire zamanlayicisi tarafindan ol- | Yardimci kodu kontrol edin. Koda karsilik
atori usturulan uyari. gelen uyari kaynagini segin:
Programlanabilir uyarilar: 0: 33.13 Calistirma zamani 1 kaynag
33.14 Clstrm zmni 1 uyari mesaji 1: 33.23 Calistirma zamani 2 kaynagi
33.24 Clstrm zmn 2 uyri mesaji 10: 5.4 Fan baslama zamani sayacl.
A88E Pano fani Bir acik sure zamanlayicisi tarafindan ol- | Yardimci kodu kontrol edin. Koda karsilik
usturulan uyari. gelen uyari kaynagini segin:
Programlanabilir uyarilar: 0: 33.13 Calistirma zamani 1 kaynagi
33.14 Clstrm zmni 1 uyari mesajl 1: 33.23 Calistirma zamani 2 kaynag!
33.24 Clstrm zmn 2 uyri mesaji 10: 5.4 Fan baslama zamani sayacl.
A88F Sogutma fani | Bir agik stire zamanlayicisi tarafindan ol- | Yardimci kodu kontrol edin. Koda karsilik
usturulan uyari. gelen uyari kaynagini segin:
Programlanabilir uyarilar: 0: 33.13 Calistirma zamani 1 kaynagi
33.14 Clstrm zmni 1 uyari mesaji 1: 33.23 Calistirma zamani 2 kaynagi
33.24 Clstrm zmn 2 uyr1i mesajl 10: 5.4 Fan baglama zamani sayaci.
A890 Ek sogutma Bir acik siire zamanlayicisi tarafindan ol- | Yardimci kodu kontrol edin. Koda karsilik
fani usturulan uyari. gelen uyari kaynagini segin:
Programlanabilir uyarilar: 0: 33.13 Calistirma zamani 1 kaynag
33.14 Clstrm zmni 1 uyari mesaji 1: 33.23 Calistirma zamani 2 kaynagi
33.24 Clstrm zmn 2 uyri mesaji 10: 5.4 Fan baslama zamani sayaci.
A8AO Al Denetlendi |Biranalog sinyal, analog giris icin belirtil- | Yardimci kodu kontrol edin (XYY formati).
Uyarisi en limitlerin disinda. “X” girisin konumunu belirtir (0: kontrol
Unitesinde Al; 1: G/C genisletme moddili
1,vb.), “YY” girisi ve limiti belirtir (01: All
minimumun altinda, 02: Al1 maksimumun
Uzerinde, 03: AI2 minimumun altinda, 04:
Al2 maksimumun Gzerinde).
Analog giristeki sinyal diizeyini kontrol
edin.
Girise bagli kablolari kontrol edin.
12 Standart Al, 14 I/0 uzatma modulu 1,
15 1/0 uzatma modilt 2 veya 16 1/0 uz-
atma moduli 3 parametre grubundaki
giris minimum ve maksimum limitlerini
kontrol edin.
A8BO Sinyal denetimi | Sinyal denetim 1 fonksiyonu tarafindan | Uyarinin kaynagini kontrol edin (param-
olusturulan uyari. etre 32.7 Denetim 1 sinyali).
A8B1 Sinyal denetimi | Sinyal denetim 2 fonksiyonu tarafindan | Uyarinin kaynagini kontrol edin (param-

2

olusturulan uyari.

etre 32.17 Denetim 2 sinyali).
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A8B2 Sinyal denetimi | Sinyal denetim 3 fonksiyonu tarafindan | Uyarinin kaynagini kontrol edin (param-
3 olusturulan uyari. etre 32.27 Denetim 3 sinyali).
A8BE ULC asinyilk  Secilen sinyal kullanici asiri yiik egrisini | izlenen sinyali arttiran calisma kosullarini
asti. kontrol edin (6rnegin, moment veya akim
izleniyorsa motorun yiklenmesi).
Yik egrisinin tanimini kontrol edin (par-
ametre grubu 37 Kullanici yuk egrisi).
A8BF ULC dusiik yiik ' Secilen sinyal kullanici diisiik yiik egrisinin | izlenen sinyali azaltan ¢alisma kosullarini
altina indi. kontrol edin (6rnegin, moment veya akim
izleniyorsa yuk kaybi).
Yk egrisinin tanimini kontrol edin (par-
ametre grubu 37 Kullanici yuk egrisi).
A8CO Fan servis say- | Bir sogutma fani tahmini émriniin son- | Yardimci kodu kontrol edin. Kod hangi
acl una ulasti. fanin degistirilecegini gosterir.
Bkz.5.41 ve 5.42 parametreleri. 0: Ana sogutma fani
1: Yardimci sogutma fani
2: Yardimci sogutma fani 2
3: Kabin sogutma fani
4: PCB boélmesi fani
Fandegistirme talimatlariicin striiciniin
donanim el kitabina bakin.
A981 Harici uyari1 | Harici cihaz 1'de hata. Harici cihazi kontrol edin.
31.1 Harici olay 1 kaynagi parametresinin
ayarini kontrol edin.
A982 Harici uyari 2 | Harici cihaz 2'de hata. Harici cihazi kontrol edin.
31.3 Harici olay 2 kaynagi parametresinin
ayarini kontrol edin.
A983 Harici uyari 3 | Harici cihaz 3'te hata. Harici cihazi kontrol edin.
31.5 Harici olay 3 kaynagi parametresinin
ayarini kontrol edin.
A984 Harici uyari 4 | Harici cihaz 4'te hata. Harici cihazi kontrol edin.
31.7 Harici olay 4 kaynagi parametresinin
ayarini kontrol edin.
A985 Harici uyari5 | Harici cihaz 5'te hata. Harici cihazi kontrol edin.
31.9 Harici olay 5 kaynagi parametresinin
ayarini kontrol edin.
AF80 INU-LSU iletis- | DOnustiriciler arasindaki (6rnegdin, gev- | Diger dondstirdcinin durumunu kontrol
im kaybi irici Unitesi ve besleme tnitesi) DDCS edin (6.36 ve 6.39 Dahili durum makinesi
(fiber optik) iletisimi kayip. LSU CW parametreleri).
Cevirici Unitesinin diger dénustirictden | 60 DDCS iletisimi parametre grubunun
son alinan durum bilgilerini temel alarak | ayarlarini kontrol edin. Diger
calismaya devam edecegini unutmayin. |dénistiricinin kontrol programinda
karsilik gelen ayarlari kontrol edin.
Kablo baglantilarini kontrol edin. Gerek-
irse, kablolari degistirin.
AF85 Hat tarafi Gnit- | Besleme Unitesi (veya diger donusturiict) | Yardimci kod, besleme unitesi kontrol
esi uyarisi bir uyari olusturdu. programindaki orijinal uyari kodunu bel-
irtir. Bkz. b6lim Hat tarafindaki
donusturucl uyarilari igin yardimer kodl-
ar (sayfa 586).
AF8C islem PID uyku  Siiriicii uyku moduna giriyor. Bilgilendirici uyari. Bkz. Proses PID
modu kontroll boélimive 40.41...40.48 param-

etreleri.
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K:rt’1f3n \o(;arﬁ?;:: 1/ kod Neden Yapilmasi gerekenler
AF90 Hiz kontrol cih- | Hiz kontroldri otomatik ayar rutini bas- | Yardimci kodu kontrol edin (XXXX YYYY
azi otomatik |ariyla tamamlanmadi. formati). “YYYY” sorunu gdsterir (her bir
olarak ayarl- kod icin asagidaki eylemlere bakin).
aniyor
0000 Suruct otomatik ayar rutini bitmeden | Otomatik ayari basarili olana dek tekrarl-
once durduruldu. ayin.
0001 Suruct baslatildi, ancak otomatik ayar | Otomatik ayar ¢alismasinin 6n kosull-
komutunu izlemeye hazir degil. arinin karsilandigindan emin olun. Bkz.
b6lum Hiz kontroléri otomatik ay-
ari (sayfa 48).
0002 Suruct maksimum hiza ulasmadan 6nce | Moment adimini (parametre 25.38) azaltin
gerekli momentreferansina ulasilamiyor. | veya hiz adimini (25.39) arttirin.
0003 Motor maksimum/minimum hiza hizlan- | Moment adimini (parametre 25.38)
amiyor/yavaslayamiyor. arttirin veya hiz adimini (25.39) azaltin.
0004 Motor tam otomatik ayar momentiyle Moment adimini (parametre 25.38) veya
yavaslayamiyor. hiz adimini (25.39) azaltin veya 30.1 ve
30.2 parametrelerinde belirtilen sinir
kaynagina gore moment limitleriniartirin.

AFAA Otomatik sifirl- | Bir hata otomatik olarak resetlenmek tz- | Bilgilendirici uyari. 31 Ariza fonksiyonlari

ama ere. parametre grubundaki ayarlara bakin.

AFE1 Acil durdurma | .  Sirucu bir acil stop (mod se¢cimioff2) | «  Calismaya devam etmenin guvenli

(kapah2) komutu aldi. olup olmadigini kontrol edin. Acil st-
op sinyalinin kaynagini (acil stop
diagmesi gibi) resetle. Suricuyi yen-
iden start edin.

Acil stop uygun sekilde gérev yapm-
adiysa, stop sinyalinin kaynagini
(6rnegin, 21.5 Acil durdurma kaynagi
parametresi veya harici bir kontrol
sisteminden alinan kontrol word'())
kontrol edin.

+  (Master/follower yapilandirmasinda | . Bilgilendirici uyari. Master, rampast-
follower suric). op (Offl veya Off3) komutunda
Suriict master'dan bir stop komutu durduktan sonra follower(lar)a kisa
aldu. 10 milisaniyelik serbest durus (Off2)

komutu génderir. Off2 komutu follow-
er'in kayit giinliginde saklanir.

AFE2 Acl drdrma Surdci bir acil stop (mod se¢imi offl veya | Calismaya devam etmenin gtvenli olup

(kapahlveya |off3) komutu aldi. olmadigini kontrol edin. Acil stop sinyal-

kapali3) inin kaynagini (acil stop digmesi gibi)
resetle. SUrliciyl yeniden start edin.
Acil stop uygun sekilde gérev yapm-
adiysa, stop sinyalinin kaynagini (6rnegin,
21.5 Acil durdurma kaynag! parametresi
veya harici bir kontrol sisteminden alinan
kontrol word'li) kontrol edin.

AFE7 Follower Follower suriciusu hata tetikledi. Yardimci kodu kontrol edin. Hatali
suricunin nod adresini bulmakigin koda
2'yi ekleyin.

Follower surucusundeki hatay! dizeltin.

AFEA Etkinlestirme | Start izni sinyali alinmadi. 20.19 Start etkinlestirme komutu param-

sinyali yok etresinin ayarini (ve bu parametre ile

secilen kaynagt) kontrol edin.

AFEB Calistirma etk- | Calisma izni sinyali alinmadi. 20.12 Calisma izni 1 kaynagi parametres-

inlestirme yok

inin ayarini kontrol edin. Sinyali agin (6rn.
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Kod (on |Olay adi/
altih) Yardimer kod Neden Yapilmasi gerekenler
haberlesme Kontrol Word'liinde) veya
secilen kaynagin kablolarini kontrol edin.
AFEC Harici gig siny- | 95.4 Kontrol karti beslemesi Harici 24V | Kontrol Gnitesine saglanan harici 24V DC
ali yok olarak ayarlanmis, ancak kontrol Unitesi | gu¢ beslemesini kontrol edin ya da 95.4
XPOW konektorinde gerilim yok. parametresinin ayarini degistirin.
AFF6 Tanimlama Bir sonraki start sirasinda Motor ID run | Bilgilendirici uyari.
calismasi se¢- | gerceklestirilecektir veya devam etmekt-
ildi edir.
AFF7 Otomatik fazl- | Bir sonraki start sonrasinda otomatik Bilgilendirici uyari.
ama fazlama gerceklestirilecektir.

B5A0 STO olayi Guvenli moment kapama fonksiyonu Guvenlik devresi baglantilarini kontrol
etkin, yani XSTO konektdrine baglh giv- | edin. Daha fazla bilgi igin, ilgili strlict
enlik devresi sinyalleri kayip. donanim el kitabina ve 31.22 STO gstrmi

¢lstrma/drdrma parametresinin agiklam-
asina bakin.

B5A2 Calistirma Suructye gug verildi. Bilgilendirici olay.

B5F6 ID run ¢alism- | ID run tamamlandi. Bilgilendirici olay.

asi tamamlandi Yardimci kod, ID run tipini tanimlar.
0: Yok
1: Normal
2: Azaltilmis
3: Sabit
4: Otomatik fazlama
5: Akim dl¢um kalibrasyonu
6: Gelismis
7: Gelismis beklemede

B680 SW dabhili tesh- | Yazihm dahili ariza. Yerel ABB temsilciniz ile iletisime gecip

isleri yardimci kodu séyleyin. Drive Composer
uygulamasi kullanilabiliyorsa, bir “destek
paketi” de olusturup génderin (talimatlar
icin Drive composer kullanim kilavuzuna
bakin).

B686 Saglama uy- Hesaplanan parametre saglama toplami | Bkz. A686 Saglama toplami uyusm-

usmazhgi herhangi bir etkinlestirilmis referans azligi (sayfa 569).
saglama toplamiyla eslesmiyor.
B68B SW dabhili bilgi | Yazihm bilgileri toplar. Bilgilendirici olay.
FA81 Safe torque off | Glvenli moment kapatma etkin, yani STO | Glivenlik devresi baglantilarini kontrol
1 kaybi devresi 1 kesilmis durumda. edin. Daha fazla bilgi icin, ilgili strtict

donanim el kitabina ve 31.22 STO gstrmi
¢lstrma/drdrma (sayfa 336) parametresin-
in aciklamasina bakin.

Yardimci kodu kontrol edin, kod 6zellikle
paralel bagh cevirici modullerde konum
bilgileri icerir.

Kodun bitleri, 32 bitlik iki saylya
donustirildiginde asagidakileri goster-
ir:

31...28: Hatali ¢cevirici modulin sayisi
(0...11 ondalik). 1111: Kontrol Unitesinin
STO_ACT durumlari ve ¢evirici moduller
cakisiyor

27: Cevirici modiillerin STO_ACT durumu
26: Kontrol tnitesinin STO_ACT durumu
25: Kontrol Unitesinde STO1

24: Kontrol tnitesinde STO2
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Kod (on
altih)

Olay ad1 /
Yardimac kod

Neden

Yapilmasi gerekenler

23...12: Cevirici moduller 12...1'in STO1'i
(Var olmayan modadillerin bitleri 1'e ayarl-
andi).

11...0: Gevirici moddller 12...1'in STO2'si
(Var olmayan moduillerin bitleri 1'e ayarl-
andi).

FA82

Safe torque off
2 kaybi

Guvenlimoment kapatma etkin, yani STO
devresi 2 kesilmis durumda.

Guvenlik devresi baglantilarini kontrol
edin. Daha fazla bilgi i¢in, ilgili strtict
donanim el kitabina ve 31.22 STO gstrmi
¢lstrma/drdrma (sayfa 336) parametresin-
in aciklamasina bakin.

Yardimci kodu kontrol edin, kod 6zellikle
paralel bagl gevirici modullerde konum
bilgileri igerir.

Kodun bitleri, 32 bitlik iki sayiya
donustirildiginde asagidakileri goster-
ir:

31...28: Hatal ¢evirici modulin sayisi
(0...11 ondalik). 1111: Kontrol Gnitesinin
STO_ACT durumlari ve gevirici moduller
cakisiyor

27: Cevirici modullerin STO_ACT durumu
26: Kontrol Unitesinin STO_ACT durumu
25: Kontrol Ginitesinde STO1

24: Kontrol Unitesinde STO2

23...12: Cevirici modiller 12...1'in STOL'i
(Var olmayan modullerin bitleri 1'e ayarl-
andi).

11...0: Cevirici moddller 12...1'in STO2'si
(Var olmayan modadillerin bitleri 1'e ayarl-
andi).

FA90

STO tanilama
hatasi

Yazilim dahili ariza.

Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.

FB11

Bellek Unitesi
eksik

+  Kontrol Unitesine bellek tnitesi takili
degil.

+  Kontrol tinitesine takiimis olan bellek
Unitesi bos.

Kontrol Unitesinin gucind kapatin.
Bellek tinitesinin kontrol Gnitesine
dizgin sekilde yerlestirildigini
kontrol edin.

Kontrol Unitesinin glcund kapatin.
Kontrol Unitesine bir bellek Unitesi
(uygun yaziliml) takin.

FB12

Bellek Unitesi
uyumsuz

Kontrol Ginitesine takiimis olan bellek tin-
itesi uyumlu degil.

Kontrol Unitesinin glcund kapatin.
Uyumlu bir bellek tGinitesi takin.

FB13

Bllk Gntsi yzlmi
uymlu degil

Takil bellek Unitesindeki yazilim suriciyle
uyumlu degil.

Kontrol Unitesinin glcund kapatin.
Uyumlu yazilima sahip olan bir bellek tin-
itesi takin.

FB14

Bllk Gntsi yzlm
yklme bsrsz

Hafiza karti bos veya uyumsuz ya da
bozuk yazilim iceriyor.

Kontrol Ginitesinin gii¢ kaynagini kapatip
tekrar acin.

Yazihmin kontrol tnitesi (ZCU-1x/BCU-
x2) ile uyumlu oldugunu onaylamak igin
hafiza kartindaki etiketi kontrol edin.
Drive Composer yazilimini (siirim 2.3 veya
Uzeri) suricuye baglayin. Araglar -
Surdcityi kurtar segimini yapin

Sorun devam ederse, bellek Unitesini
degistirin.

FF61

Tanimlama
calismasi

Motor ID runiglemi basariyla tamamlanm-
adl.

99 Motor verileri parametre grubundaki
nominal motor degerlerini kontrol edin.
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Kod (on
altih)

Olay adh /
Yardimac kod

Neden

Yapilmasi gerekenler

Surucuye harici kontrol sistemi bagh
olmadigini kontrol edin.

Saricuye (ve ayri olarak gii¢ saglaniyorsa
kontrol Unitesine) glic cevrimi yapin.
Motor saftinin kilitli olmadigini kontrol
edin.

Yardimci kodu kontrol edin. Kodun ikinci
numarasi sorunu gosterir (her bir kod igin
asagidaki eylemlere bakin).

0001

0002

0003

0004

0005...0008
0009

000A

000B

0oocC

000D

OO0OE...0010

Maksimum akim limiti cok dusuk.

Maksimum hiz limiti veya hesaplanan alan
zayiflama noktasi cok dusuk.

Maksimum moment limiti cok dusiuk.

Gegerli 6lcim kalibrasyonu makul bir siire
icinde tamamlanmadi.

Dabhili hata.

(Yalnizca asenkron motorlar) Hizlanma
makul bir sire igcinde tamamlanmadi.
(Yalnizca asenkron motorlar) Yavaslama
makul bir sire igcinde tamamlanmadi.
(Yalnizca asenkron motorlar) Tanimlama
c¢alismasi sirasinda hiz sifira disti.

(Yalnizca sabit miknatisli motorlar) ilk
hizlanma makul bir siire icinde tamaml-
anmadi.

(Yalnizca sabit miknatish motorlar) ikinci
hizlanma makul bir siire i¢ginde tamaml-
anmadi.

Dabhili hata.

99.6 Motor nominal akimi ve 30.17 Maks-
imum akim parametrelerinin ayarlarini
kontrol edin.. 30.17 Maksimum akim >
99.6 Motor nominal akimi oldugundan
emin olun.

Suricunin, motora gore dogru sekilde
boyutlandiriimis olup olmadigini kontrol
edin.

Parametrelerin ayarlarini kontrol edin.
. 30.11 Minimum hiz

. 30.12 Maksimum hiz

. 99.7 Motor nominal gerilimi

. 99.8 Motor nominal frekansi

. 99.9 Motor nominal hizi.
Asagidakilerden emin olun:

. 30.12 Maksimum hiz > (0,55 x 99.9
Motor nominal hizi) > (0,50 x senkr-
onize hiz)

. 30.11 Minimum hiz< 0 ve

. besleme gerilimi > (0,66 x 99.7
Motor nominal gerilimi).

99.12 Motor nominal torku parametresin-
in ayarlarini ve 30 Limitler grubundaki
moment limitlerini kontrol edin.

Gecerli maksimum moment limitinin
%100'den buyik oldugundan emin olun.
Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.

Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gecin.
Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.

Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gecin.

Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.

Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.

Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
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Kod (on |Olay adi/
altih) Yardimer kod Neden Yapilmasi gerekenler
0011 (Yalnizca SynRM) Pals testi esnasinda ID run’i tekrar yapmay! deneyin.
rotor yonelimi dogru degil. Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
0012 Gelismis Sabit ID run yapilamiyor. Gelismis Sabit ID run aciklamasinda 6ner-
ildigi sekilde nominal giicl kontrol edin.
Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
0013 (Sadece asenkron motorlar) Motor veril- | Motor plakasindaki verileri kontrol edin.
erinde hata. Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
0014 Otomatik fazlama ID run esnasinda hizl- | Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
anma makul bir sure icinde tamamlanm-
adl.
0015 Gelismis sabit hatasi. Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
0016 Rs tahmini hatasi. Kablolari kontrol edin.
Anahtarlama frekansinin yeterince ytiksek
oldugunu kontrol edin.
Bagl ise sinus filtresinin ayarlarini kontrol
edin.
Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
FF7E Follower Follower suricisu hata tetikledi. Yardimci kodu kontrol edin. Hatali
suridciinun nod adresini bulmak igin koda
2'yi ekleyin.
Follower sUrucusundeki hatay! duzeltin.
FF81 FB A zor. tetk. | Haberlesme adaptéri A yoluyla bir hata | PLC'den saglanan hata bilgilerini kontrol
tetikleme komutu alindi. edin.
FF82 FB B zor. tetk. | Haberlesme adaptéri B yoluyla bir hata | PLC'den saglanan hata bilgilerini kontrol
tetikleme komutu alindi. edin.
FF8E EFB zor. tetk. |Dabhili haberlesme arabirimi yoluyla bir | Modbus kontroldriinden saglanan hata

hata tetikleme komutu alindi.

bilgilerini kontrol edin.
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Hat tarafindaki donustiricii uyanlan icin yardima kodlar

AF85 Hat tarafindaki Gnite uyarisi yardimci kodlari asagidaki tabloda listelenmistir.
Gelismis sorun giderme icin, hat donustariucuntn yazilim el kitabina bakin.

K:ﬁlf:)m \O(L?é:::l]/ kod Neden Yapilmasi gerekenler
AEO1 Asiri akim Cikis akimi, dahili hata limitini asti. Besleme gerilimini kontrol edin.
Besleme kablosunda gu¢ faktori diiz-
eltme kondansatoru veya dalga emici
bulunmadigindan emin olun.
Motor yukinu ve hizlanma surelerini
kontrol edin.
G yari iletkenlerini (IGBT'ler) ve akim
transduserlerini kontrol edin.
AEO2 Topraklama IGBT beslemesi yik dengesizligi tespit | AC sigortalarini kontrol edin.
kacag etti. Topraklama kagaklarini kontrol edin.
Besleme kablolarini kontrol edin.
Guc modullerini kontrol edin.
Besleme kablosunda gu¢ faktort diiz-
eltme kondansatoru veya dalga emici
bulunmadigindan emin olun.
AEO4 IGBT asiri yuki | IGBT kutu baglantisi asiri sicakhgi. Besleme kablosunu kontrol edin.
AEO5 BU akim farki | Dallandirma birimi (BU) tarafindan sapt- | Donusturuci sigortalarini kontrol edin.
anan akim farki. Donusturuculeri kontrol edin.
Ceviricileri kontrol edin.
LCL filtreyi kontrol edin.
AEO6 BU topraklama | Dallandirma birimi tarafindan saptanan | AC sigortalarini kontrol edin.
kacag topraklama kagagi: tim akimlar toplami | Topraklama kacaklarini kontrol edin.
seviyeyi asiyor. Besleme kablolarini kontrol edin.
Guc moddullerini kontrol edin.
Besleme kablosunda gu¢ faktori diiz-
eltme kondansatoru veya dalga emici
bulunmadigindan emin olun.
AEO09 DC baglantisi | Asiri ara devre DC gerilimi. 95.1 Besleme gerilimi parametresinin
asiri gerilimi kullanimdaki besleme gerilimine gore ay-
Not: Bu uyariyalnizca IGBT besleme Unit- | arjandigini kontrol edin.
esi modiilasyon yapmadiginda gosterileb-
ilir.
AEOA DC bara dusuk | Besleme geriliminde eksik faz, atmis sig- | Beslemeyi ve sigortalari kontrol edin.
gerilimi ortaveyadogrultucu kdprisindeki dahili | 95.1 Besleme gerilimi parametresinin
hata sebebiyle ara devredeki DC gerilimi | kullanimdaki besleme gerilimine gére ay-
yetersiz. arlandigini kontrol edin.
Not: Bu uyari yalnizca IGBT besleme unit-
esi modulasyon yapmadiginda gdsterileb-
ilir.
AEOB DC sarj olmadi | Ara DC devresinin gerilimi heniiz calisma | 95.1 Besleme gerilimi parametresindeki
seviyesine ylkselmemistir. giris gerilimi ayarini kontrol edin.
Bir giris fazinin baglantisi kopmus olabilir. | Giris gerilimini kontrol edin.
Sarj direnglerini kontrol edin.
Not: Bu uyari yalnizcaIGBT besleme Unit- | sorun devam ediyorsa, yerel ABB temsilc-
esi modulasyon yapmadiginda gosterileb- | sj ile iletisime gecin.
ilir.
AEOC BU DC baglanti | Bransman Unitesi tarafindan saptanan | DC sigortalari kontrol edin.

farki

DC bara gerilimi farki.

DC baranin gevirici modili baglantilarini
kontrol edin.
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K:rt’1f3n \o(;arﬁ:::: 1/ kod Neden Yapilmasi gerekenler

AEOD BU gerilim farki | Brangsman unitesi tarafindan saptanan | AC sigortalarini kontrol edin.

sebeke gerilimi farki. Besleme kablosunu kontrol edin.

AE14 Asiri sicaklik | Gug Unitesi moduld asiri sicakhgi. Ortam kosullarini kontrol edin.

Hava debisini ve fanin calismasini kontrol
edin.

Sogutma blogu kanatlarinda birikmis toz
olup olmadigini kontrol edin.

Motor gicuni IGBT besleme uUnitesi
gucuyle karsilastirin.

AE15 Asiri sicaklik | Farkl fazlardaki IGBT'ler arasinda yiksek | Kablolari kontrol edin.

farki sicakhk farki. Gu¢ moduliuniin sogutmasini kontrol edin.

AE16 IGBT sicakligi |IGBT sicakligi asiri yuksek. Ortam kosullarini kontrol edin.

Hava debisini ve fanin ¢calismasini kontrol
edin.

Sogutma blogu kanatlarinda birikmis toz
olup olmadigini kontrol edin.

Motor gucunu IGBT besleme uUnitesi
gucuyle karsilastirin.

AE24 Gerilimkategor- | Besleme gerilimi araligi tanimlanmadi. | Besleme gerilimi araligini (parametre 95.1

isi secilmedi Besleme gerilimi) tanimlayin.

AE58 Acil stop Besleme Unitesi bir acil stop (mod secimi | Calismaya devam etmenin guvenli olup

(OFF2) off2) komutu aldi. olmadigini kontrol edin.
Acil stop butonunu tekrar normal konum-
una getirin.
Surucuyu yeniden baglatin.
AE5SF Sicaklik Uyarisi | Besleme moduli sicakhigi, 6rnegin, Moduliin sogutma hava akisini ve fanin
modulun asiriyiklenmesiveya fan hatasi | galismasini kontrol edin.
ylziunden asiri yuksek. Ortam sicakhigini kontrol edin. 40 °C'yi
(104 °F) asarsa, yuk akiminin distrulmas
yuk kapasitesini asmadigindan emin olun.
ilgili donanim kilavuzuna bakin.
Besleme moduli kabininde ve sogutma
blokunda birikmis toz olup olmadigini
kontrol edin. Gerektiginde temizleyin.

AET73 Fan Sogutma fani sikismis veya bagl degil. | Fani tanimlamak igin hat tarafindaki
donusturici programindaki yardimcl
kodu kontrol edin.

Fanin gcalismasini ve baglantisini kontrol
edin.
Arizaliysa degistirin.

AE78 Ag kaybi Ag kaybi tespit edildi. Ag kaybi tespit edildiginde IGBT besleme
Unitesini sebeke ile yeniden senkronize
edin.

AE85 Sarj sayisl Cok fazla DC bara sarj denemesi var. Sarj devresinin asiri iIsinmasini dnlemek

icin bes dakikada iki denemeye izin verilir.
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Hat tarafindaki donustiirlicii hatalan icin yardimea kodlar

7583 Hat tarafi Unitesi hata verdi yardimci kodlari asagidaki tabloda listelenmistir.
Gelismis sorun giderme icin, hat donustariucuntn yazilim el kitabina bakin.

Kod (on
altih)

Olay adh /
Yardimac kod

Neden

Yapilmasi gerekenler

2EO00

Asiri akim

Cikis akimi, dahili hata limitini asti.

Besleme gerilimini kontrol edin.
Besleme kablosunda gu¢ faktori diiz-
eltme kondansatoru veya dalga emici
bulunmadigindan emin olun.

Motor yukinu ve hizlanma surelerini
kontrol edin.

G yari iletkenlerini (IGBT'ler) ve akim
transduserlerini kontrol edin.

2EO1

Topraklama
kacag

IGBT besleme Unitesi bir topraklama
hatasi tespit etti.

AC sigortalarini kontrol edin.
Topraklama kagaklarini kontrol edin.
Besleme kablolarini kontrol edin.

Guc modullerini kontrol edin.

Besleme kablosunda gu¢ faktort diiz-
eltme kondansatoru veya dalga emici
bulunmadigindan emin olun.

Eger topraklama hatasi belirlenemediise
yerel ABB temsilcisi ile iletisime gegin.

2EO02

Kisa devre

IGBT besleme Unitesi kisa devre tespit
etti.

Besleme kablosunu kontrol edin.
Besleme kablosunda gu¢ faktort diiz-
eltme kondansatoru veya dalga emici
bulunmadigindan emin olun.

Hatanin nedenini giderdikten sonra,
kontrol Unitesini yeniden baslatin (96.8
Kontrol karti yukleme parametresini kull-
anarak veya gug¢ ¢cevrimi yaparak).

2E04

IGBT asiri yuku

IGBT kutu baglantisi asiri sicakhgi.

YUkU kontrol edin.

2E05

BU akim farki

Dallandirma birimi (BU) tarafindan sapt-
anan akim farki.

Donusturici sigortalarini kontrol edin.
Donusturiculeri kontrol edin.
Ceviricileri kontrol edin.

LCL filtreyi kontrol edin.

Tdm kartlarin giicini kapatin.

Hata devam ediyorsa, yerel ABB temsilc-
iniz ile iletisime gecin.

2EO06

BU topraklama
kacag

Dallandirma birimi tarafindan saptanan
topraklama kagagi: tim akimlar toplami
seviyeyi asiyor.

AC sigortalarini kontrol edin.
Topraklama kagaklarini kontrol edin.
Besleme kablolarini kontrol edin.

Guc moddullerini kontrol edin.

Besleme kablosunda gu¢ faktori diiz-
eltme kondansatori veya dalga emici
bulunmadigindan emin olun.

Eger topraklama hatasi belirlenemediise
yerel ABB temsilcisi ile iletisime gegin.

3EO0O

Giris fazi kaybi

IGBT koprusi tarafindan giris fazi kaybi
tespit edildi.

Yardimci kodu kontrol edin. Koda karsilik
gelen hata kaynagini segin:

1:Faz A

2:FazB

4:Faz C

8: Faz tespit edilemiyor AC sigortalarini
kontrol edin.

Giris giict besleme dengesizligini kontrol
edin.
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Kod (on
altih)

Olay ad1 /
Yardimac kod

Neden

Yapilmasi gerekenler

3E04

DC baglantisi
asiri gerilimi

Asiri ara devre DC gerilimi.

95.1 Besleme gerilimi parametresinin
kullanimdaki besleme gerilimine gore ay-
arlandigini kontrol edin.

3EO05

DC bara disuk
gerilimi

Eksik besleme fazi veya atmis sigorta
sebebiyle ara devre DC gerilimi yetersiz.

Besleme kablolarini, sigortalari ve anaht-
arlama diizenegini kontrol edin.

95.1 Besleme gerilimi parametresinin
kullanimdaki besleme gerilimine gore ay-
arlandigini kontrol edin.

3EO06

BU DC baglanti
farki

Paralel bagli besleme modiilleri arasinda
DC gerilimlerinde fark.

DC sigortalari kontrol edin.

DC bara baglantisini kontrol edin.

Sorun devam ediyorsa, yerel ABB temsilc-
isi ile iletisime gecin.

3EO07

BU gerilim farki

Paralel bagl besleme modadlleri arasinda
sebeke gerilimlerinde fark.

Besleme ag baglantilarini kontrol edin.
AC sigortalarini kontrol edin.

Sorun devam ediyorsa, yerel ABB temsilc-
isi ile iletisime gegin.

3EO08

LSU sarji

DC baglantisi gerilimi sarj islemi sonr-
asinda yeterince yuksek degil.

95.1 Besleme gerilimi parametresini
kontrol edin.

Besleme gerilimini ve sigortalari kontrol
edin.

Role ¢ikisinin sarj kontaktori baglantisini
kontrol edin.

DC gerilimi 6lgiim devresinin dogru
calistigini kontrol edin.

4E01

Sogutma

Guc modulunde asiri sicaklhik.

Ortam sicakhigini kontrol edin. 40 °C'yi
(104 °F) asarsa, yuk akiminin dusurdlmus
yuk kapasitesini asmadigindan emin olun.
ilgili donanim kilavuzuna bakin.

Gi¢ moduli sogutma havasi akimini ve
fanin calismasini kontrol edin.

Kabinin i¢cinde ve giic modulu blokunda
birikmis toz olup olmadigini kontrol edin.
Gerektiginde temizleyin.

4E02

IGBT sicakhgi

IGBT sicakhgi asir yiiksek.

Ortam kosullarini kontrol edin.

Hava debisini ve fanin calismasini kontrol
edin.

Sogutma blogu kanatlarinda birikmis toz
olup olmadigini kontrol edin.

Motor gicind IGBT besleme tnitesi
gicuyle karsilastirin.

4E03

Asiri sicaklik

Gig Gnitesi modull asir sicakligi.

Bkz. AE14 Asiri sicaklik (sayfa 587).

4E04

Asiri sicaklik
farki

Farkh fazlardaki IGBT'ler arasinda yiksek
sicaklik farki. Kullanilabilir sicakliklar kasa
boyutuna baghdir.

Bkz. AE15 Asiri sicaklik farki.

4E06

Kabin veya LCL
asiri sicakhigi

Kabinde, LCL filtresinde veya yardimci
transformatorde asiri sicaklik saptandi.

Kabinin, LCL filtresinin ve yardimci tr-
ansférmatoriun sogutmasini kontrol edin.

5E01

Yardimci fan
bozuk

Bir yardimci sogutma fani sikismis veya
bagli degil.

Fanin calismasini ve baglantisini kontrol
edin.
Fani arizaliysa degistirin.
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etrelendirme
hatasi

sekilde tanimlanmis bir parametre var.

K:ﬁ:llfsn \O(Larﬁ:::l]/ kod Neden Yapilmasi gerekenler
5E05 Tip uyusm- Besleme Unitesinin donanimi bellek Unit- | Besleme Unitesinin guicini kapatip agin.
azligi esindeki kayitli bilgilerle uyusmuyor. Bu | Kontrol Unitesine harici olarak guc sagl-
durum 6rn. bir yazilim guincellemesi veya | anirsa, kontrol Gnitesini yeniden baslatin
bellek Gnitesi degisimi sonrasinda meyd- | (96.108 LSU kontrol karti dnytiklemesi
ana gelebilir. parametresini kullanarak veya guc ¢cevrimi
yaparak).
Sorun devam ediyorsa, yerel ABB temsilc-
isi ile iletisime gegin.
5E06 Ana kontaktdr Kontrol programiréle ¢ikisinin kontaktor | Ana kontaktor/ana devre kesici kontrol
Hatasi kontrol devresini kapattigi halde kontrol | devresi kablolarini kontrol edin.
programi ana kontaktdrde dijital giristen | Kontaktor kontrol devresine bagl diger
onay (1) alamiyor. anahtarlarin durumunu kontrol edin.
Ana kontaktor/ana devre kesici dogru | Teslimata 6zel devre semalarina bakin.
calismiyor veya gevsek ya da kot bagl- | Ana kontaktor calismagerilimi seviyesini
anti var. kontrol edin (230 V olmalidir).
DI3 dijital giris baglantilarini kontrol edin.
ilgili 48V gii¢ kaynagini ve bagl fanlari
kontrol edin.
6E19 Senkronizasy- | Besleme agina senkronizasyon basarisiz. | Olasi ag sureksizliklerini izleyin.
on hatasi
6E1A Deger tipi ariz- | Deg@er tipi yik hatasi. Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
asl
6E1F Lisans hatasi | ACS880 suruculerde iki tip lisans kull- Hat donusturtci kontrol programini
anilir: kontrol edin. TUm etkin lisans hatalarinin
yazilimin yurutulmesine izin veren, Unit- |yardimci kodlarini kaydedin ve daha fazla
ede bulunmasi gereken lisanslar ve talimaticin, Griin saticiniz ile irtibata
yazihmin galismasini 6nleyen lisanslar. | gegin.
Lisans, yardimci kod alaninin degeriile | Bu hata, glictin kapatilip agilmasini veya
gosterilir. Lisans Nxxxx olup, XxXxx 96.108 LSU kontrol karti dnyuklemesi
yardimci kod alaninin 4 haneli degeriyle | parametresini kullanarak kontrol Gnites-
gosterilir. inin tekrar baslatilmasini gerektirir.
8201: Unitede kisitlayici bir lisans bul- 8201: Daha fazla talimat icin, trin
undu. Bu ¢eviricideki yazilim, Unitede saticiniz ile irtibata gecin.
Disuk harmonik lisansi bulundugu igin
calistirllamiyor. Bu Unite sadece IGBT
besleme kontrol programi (2Q) ile kullanil-
abilir.
6E21 Makro param-  Makro dosyasinda yazilamayacagi bir Tam parametre grubu ve dizini igin

yardimci kodu kontrol edin.
Parametrenin suriciide mevcut olup
olmadigini kontrol edin.

Makro dosyasindaki parametre degerinin
parametrenin minimum ve maksimum
limitlerine uydugunu kontrol edin.
Yardimci kod sifir ise genel bir dosya
hatasi olusmaktadir. Yerel ABB temsilciniz
ile irtibata gegin.

Onaltilik formattaki hata kodu bir 8 bir
Grup, 8 bit sizin ve 16 bit hata kodu icerir.
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Kod (on |Olay adi/
altih) Yardimer kod Neden Yapilmasi gerekenler
0005 Parametreye makro dosyasindan erigilem-
iyor.
0009 Yazilan deger, parametre minimum limit-
inin altinda.
O00A Yazilan deger, parametre maksimum
limitinin Gstunde.
000B Yazilan deger, parametrenin secenek
listesinde bulunmuyor.
0oocC Parametre fonksiyonu degerin gdrintuil-
enmesini 6nltyor.
000D Parametre mevcut degil.
001F Makro dosyasindaki parametre,
suriicudeki parametre ile eslesmiyor. Bir-
im veya goruntuleme bigimi farkli.
0022 isaretci parametresi mevcut olmayan
veya makro tarafindan hedeflenemeyen
bir parametreye veya bite yaziliyor.
7EO1 Panel kaybi Aktif kontrol konumu olarak secilen bir | PC araci ya da kontrol paneli baglantisini
kontrol paneli veya bilgisayar yazilimiilet- | kontrol edin.
isimi kesmis. Kontrol paneli konektdrind kontrol edin.
Montaj platformuna kontrol paneli yerl-
estirin.
8EO07 Ag kaybi Ag kaybi tespit edildi. Ag kaybi suiresi cok | Ag kaybi tespit edildiginde IGBT besleme

uzun.

Unitesini sebeke ile yeniden senkronize
edin.




